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SU/1-C (cod. 12010002 gans> BREVINI

Motion Systems

n SUPPORTO ALBERO CILINDRICO PER POMPA GR. 1

L'SU/1-C, & predisposto per il trasci-
© ] o namento di pompe/motori oleodina-
24 mici, grandezza Gruppo 1, tramite
83 A je— cinghia, catena, od altra trasmissio-
ne, in cui siano presenti, forti carichi
610 f( )\ combinati (assiali e radiali).
5 - La pompa/motore Gruppo 1, viene
5 My £ - Z \ 8 flangiata direttamente e collegata
g g || / . con semigiunto dentato (semigiunto
§ 5 g . E E da richiedere).
g b 1A
g A\ WA ==L e R
273 35
% 1 A N BT
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=130N
1900 1 = ara Carico radiale (*) Vedi grafico
1388 [ Carico assiale (*) Fa<Fre08
1600 \ ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
1500 RN "
1400 \\\\\ Durata (¥) 3500 ore
1388 \\‘\ C Temperatura massima di lavoro 70°C
1100 \\E\\\: Quantita grasso 10+12gr
R\
1888 NN Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
800 N ~] n=1000
200 D (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
600 S n=2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
500 n = 3000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X(mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1025830030 | Anello OR 25.12x1.78 1
2 139000500 Coperchio 1
3 | 025830215 Anello OR 55.56x3.53 1
4 1027150300 Seeger albero E30 2
5 | 44005200 Cuscinetto 3206 30x62x23.8 1
6 |34200400 Albero cilindrico 1
7 | 027470206 Linguetta ABx6x25 1
8 144101800 Anello di tenuta 30x40x7 1
9 | 39000400 Corpo 1

CODICE DI ORDINAZIONE

sun- | ¢ |

Serie
| SU/1 = Supporto tiro di cinghia I L I C = Albero cilindrico

SU1-C/IE/001/2011 1.02



SU/1-D (cod. 12010001) BREVINI

Motion Systems

SUPPORTO ALBERO CONICO PER POMPA GR. 1

L'SU/1-D, & predisposto per il trasci-

. s <] namento di pompe/motori oleodina-
70 mici, grandezza Gruppo 1, tramite
6.3 s cinghia, catena, od altra trasmissio-
ol Q18 ’ ne, in cui siano presenti, forti carichi
4he RSN 0 ) combinati (assiali e radiali).
g2 e < N 7 n La pompa/motore Gruppo 1, viene
%j = ] T I 7\ S flangiata direttamente e collegata
7 N ' H‘ &f 8 @’ 8 con semigiunto dentato (semigiunto
=< . g ' da richiedere).
‘ CONICITA' 1/8 A /7
ll<INIZIO CONO 1 F—"r—
21 23 ! 12 <]
47 35 e o7
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=130N
1900 ) Carico radiale (*) Vedi grafico
1800 § R
1700 . Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
1600 \ ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
1500 RN
1400 N\ N Durata (*) 3500 ore
Egg \\t‘\ C Temperatura massima di lavoro 70 °C
N N n = giri/min PN
1100 \El\\\ Quantita grasso 1012 gr
[ NN Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
800 N ~] n=1000
700 D (*) Valori indicativi, calcolati secondo IS0 281. Per ulteriori informazioni rivol-
600 S n=2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
500 n = 3000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X(mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1025830030 | Anello OR 25.12x1.78 1
2 139000500 Coperchio 1
3 1025830215 | Anello OR 55.56x3.53 1
4 | 027150300 Seeger albero D.30 2
5 |44005200 Cuscinetto 3206 30x62x23.8 1
6 | 34200500 Albero conico 1
7 |027500072 Linguetta 4x6.5 1
8 |44101800 Anello di tenuta 30x40x7 1
9 |39000400 Corpo 1
10 142101400 Rosetta con linguetta 1
11 | 026514070 Dado basso M12 1

CODICE DI ORDINAZIONE
SU/1- D
| SU/1 = Supporto tiro di cinghia I Serie I D = Albero conico

SU1-D/IE/001/2011 1.03



SU/2-C (cod. 12020001)

BREVINI

Motion Systems

n SUPPORTO ALBERO CILINDRICO PER POMPA GR. 2

L'SU/2-C, ¢ predisposto per il trasci-

49 16 7.4 namento di pompe/motori oleodina-
4——‘30-5 <A s mici, grandezza Gruppo 2, tramite
2N ﬁ\y cinghia, catena, od altra trasmissio-
B—»* 5 2 9 N A ne, in cui siano presenti, forti carichi
N \ S s q combinati (assiali e radiali).
T 2 8 [Ny "
2 / %7“ g KC% La pompa/motore Gruppo 2, viene
s | ——t 3 ) \&% g ® flangiata_direttamente e collegata
B p| \ / con semigiunto dentato (semigiunto
L e da richiedere).
16 6 h9 .
— A e
40 i )
‘ 0 A <A
6.5, 47 3 y N4 FORI PASSANTI ¢8.5
4.5 ' ‘
Sez. A-A Sez. B—B 904
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=155N
2800 7”:1}‘% Carico radiale (¥) Vedi grafico
2600 \\\ ! Carico assiale (¥) Fa<Fre 08
Zgg N N\ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
2000 NN Durata () 3500 ore
1800 RN NG Temperatura massima di lavoro 70°C
1600 R N Quantita grasso 16.5+20.5gr
:;gg T = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
pss ™—n = 1500
1000 s zjgggg (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 n = 3000 gersi al nostro ufficio tecnico.
600
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1025830112 | Anello OR 36.17x2.62 1
2 139003700 Coperchio 1
3 |025830133 Anello OR 64,77x2,62 1
4 1027150350 Seeger albero E35 2
5 | 44005300 Cuscinetto 3207 35x72x27 1
6 |027470211 Linguetta A 6x6x30 1
7 134203300 Albero cilindrico 1
8 |44101900 Anello di tenuta 22x32x6 1
9 | 39003500 Corpo 1
CODICE DI ORDINAZIONE
Csup- | ¢
— | Serie | —
| SU/2 = Supporto tiro di cinghia | { € = Albero cilindrico
SU2-C/IE/001/2011 1.04



SU/2-D (cod. 12020004)
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SUPPORTO ALBERO CONICO PER POMPA GR. 2

L'SU/2-D, & predisposto per il trasci-

555
namento di pompe/motori oleodina-
“ &s 714 mici, grandezza Gruppo 2, tramite
4 FOR| PASSANTI 08.5 cinghia, catena, od altra trasmissio-
Q18 = ne, in cui siano presenti, forti carichi
b ) @) e combinati (assiali e radial).
i g 9 La pompa/motore Gruppo 2, viene
| < y f\\ 8 flangiata direttament llegat
E [N gt angiata direttamente e collegata
i@ 8 Hji 2 <> con semigiunto dentato (semigiunto
®) N : KJ g 2 da richiedere).
sie {1 (CONO 1/8 T
INIZIO CONO 1 @3\\ ' ()j
% 35
65 <
e 904
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=155N
2800 4’—“]77777 ara Carico radiale (¥) Vedi grafico
2600 \\\ [ 3 Carico assiale (¥) Fa<Fre 08
Zgg N N\ ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
2000 NG \\ Durata (*) 3500 ore
1800 RN NG Temperatura massima di lavoro 70°C
1600 R Quantita grasso 16.5+20.5gr
:;gg \\ n= 100 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
L n=
1000 B njgggg (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 n = 3000 gersi al nostro ufficio tecnico.
600
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1025830112 | Anello OR 36.17x2.62 1
2 139003700 Coperchio 1
3 1025830133 | Anello OR 64,77x2,62 1
4 | 027150350 Seeger albero D35 2
5 |44005300 Cuscinetto 3207 35x72x27 1
6 | 43203200 Linguetta 3.2x6,5 1
7 | 34221800 Albero conico 1
8 |44101900 Anello di tenuta 22x32x6 1
9 |39003500 Corpo 1
10 142101400 Rosetta con linguetta 1
11 | 026514150 Dado M12x1.5 1
CODICE DI ORDINAZIONE
SuU/2- D
— Serie | -
| SU/2 = Supporto tiro di cinghia | D = Albero conico
SU2-D/IE/001/2011 1.05



SUR/2-C (cod. 12020007) BREVINI

Motion Systems

n SUPPORTO RINFORZATO ALBERO CILINDRICO PER POMPA GR. 2

L) o L'SUR/2-D, & predisposto per il tra-
6.5 355 scinamento di pompe/motori oleodi-
205 . o _ e namici, grandezza Gruppo 2, tramite
& ,ﬂ| cinghia, catena, od altra trasmissio-
o sez. B-B ne, in cui siano presenti, forti carichi
— o Vo oS o
\ % combinati (assiali e radiali).
s ZZ R 2 La pompa/motore Gruppo 2, viene
o &2 EE - 77 b flangiata direttamente e collegata
B olzs i 3 2 con semigiunto dentato (semigiunto
! B | 2 . 8 = da richiedere).
E 15 9 ]
N
J D
52 485 |
56 sez. A—A
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=277N
3400 Carico radiale (*) Vedi grafico
3200 I\, ’«Fa : .
3000 \\ . Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
2288 \\\ \\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
2400 NN Durata (¥) 3500 ore
N N R .
2200 NN Temperatura massima di lavoro 70°C
2000 N N n = giri/min P
1288 N N SRS REM Quantita grasso 24+315gr
1400 N ~—n = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
1200 NL L T~ _n=1500
1000 NN :\‘n = 2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 ™ N =2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
600 I n = 3000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1 1025830112 | Anello OR 36.17x2.62 1
2 139003600 Coperchio rinforzato 1
3 1025830232 | Anello OR 73.03x3.53 1
4 1027150400 Seeger albero E40 2
5 144005400 Cuscinetto 3208 40x80x30.2 1
6 |34200800 Albero cilindrico 1
7 1027470210 Linguetta A6x6x40 1
8 |44101800 Anello di tenuta 30x40x7 1
9 | 39003400 Corpo rinforzato 1

CODICE DI ORDINAZIONE

| SUR/2 = Supporto tiro di cinghia I I C = Albero cilindrico

SUR2-C/IE/001/2011 1.06



SUR/2-D (cod. 12020008) BREVINI

Motion Systems

SUPPORTO RINFORZATO ALBERO CONICO PER POMPA GR. 2

A L'SUR/2-D, & predisposto per il tra-
* *H‘m 4_" scinamento di pompe/motori oleodi-
65 355 4 | N5 namici, grandezza Gruppo 2, tramite
305 g @ 71a cinghia, catena, od altra trasmissio-
sez. B—B = = ne, in cui siano presenti, forti carichi
o 18 — combinati (assiali e radiali).
ﬁ 7%7 o) & La pompa/motore Gruppo 2, viene
- He I < flangiata direttamente e collegata
e | [ = i con semigiunto dentato (semigiunto
8 ez L ) s = da richiedere).
__ = ‘ 8 o e )
CONO 1/8 ]
E INIZIO CONO 1 \ /f-\
35 sez. A-A AL =/
N4 Fori 8.5 <A|
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=277N
3400 Carico radiale (*) Vedi grafico
3200 I\, ’«Fa : .
3000 \\ . Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
2288 \\\ \\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
2400 NN Durata (¥) 3500 ore
N N R .
2200 NN Temperatura massima di lavoro 70°C
2000 \\ n = giri/min .
1800 11N : SRS REM Quantita grasso 24=315gr
1288 N ~—n = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
1200 NL L T~ _n=1500
1000 NN :\‘n = 2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 ™ N =2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
600 I n = 3000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1 1025830112 | Anello OR 36.17x2.62 1
2 139003600 Coperchio rinforzato 1
3 025830232 | Anello OR 73.03x3.53 1
4 | Q27150400 Seeger albero D.40 2
5 |44005400 Cuscinetto 3208 40x80x30.2 1
6 | 027500072 | Linguetta 4x6.5 1
7 | 34200900 Albero conico 1
8 |44101800 Anello di tenuta 30x40x7 1
9 |39003400 Corpo rinforzato 1
10 142101400 Rosetta con linguetta 1
11 | 026514150 Dado M12x1.5 1

CODICE DI ORDINAZIONE
SUR/2- D
| SUR/2 = Supporto tiro di cinghia I Serie I D = Albero conico

SUR2-D/IE/001/2011 1.07



SU/3-C (cod. 12030012)
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n SUPPORTO ALBERO CILINDRICO PER POMPA GR. 3

1235 56 L'SU/3-C, & predisposto per il trasci-
%'ib 85, 45 namento di pompe/motori oleodina-
mici, grandezza Gruppo 3, tramite
(7 ) S o
@)‘ @E © cinghia, catena, od altra trasmissio-
M 5 Al « Mo ne, in cui siano presenti, forti carichi
- — combinati (assiali e radiali).
«zé §§§ 1 La pgmpa/motore Gruppo 3, viene
o g — flangiata direttamente e collegata
8 8 con semigiunto dentato (semigiunto
da richiedere).
19
L L) 48
I M 1
¥ ) g
> 52 1.5
N4 Fori 210.3 N'4 SEDI PER DADI DI M10(prof. 14)
passanti
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=277N
3400 Carico radiale (*) Vedi grafico
| |
3200 I\ ‘Fa : .
3000 { -\ N Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
2800 \\\ \\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
2600 N
2400 \\\\ N Durata () 3500 ore
N -
gggg AN Temperatura massima di lavoro 70°C
N N =
N N n = giri/min P .
1288 N LT RPM Quantita grasso 19+2354gr
1400 N [~—n = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
NG L T~ n=1500
1200 ] " o .
1000 N S~ T~—n=2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 ™ ~—n=2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
600 T~ n = 3000

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 X(mm)

RICAMBI

Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1025830122 | Anello OR 50.47x2.62 1
2 139025900 Coperchio 1
3 1025830232 | Anello OR 73.03x3.53 1
4 1027150400 Seeger albero E40 1
5 | 44005400 Cuscinetto 3208 40x80x30.2 1
6 |027470305 | Linguetta A8Bx7x40 1
7 | 34215500 Albero cilindrico 1
8 144104100 Anello di tenuta 45x35x7 1
9 |39043700 Corpo supporto 1

CODICE DI ORDINAZIONE

| SU/3 = Supporto tiro di cinghia

| € = Albero cilindrico

SU3-C/IE/001/2011

1.08



SU/3-D (cod. 12030013)
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SUPPORTO ALBERO CONICO PER POMPA GR. 3

56 L'SU/3-D, & predisposto per il trasci-
1235 45 namento di pompe/motori oleodina-
%82 65| | s mici, grandezza Gruppo 3, tramite
= sz cinghia, catena, od altra trasmissio-
D) @A) © A ne, in cui siano presenti, forti carichi
N2 ﬁ,_%%\&f/ . o - combinati (assiali e radiali).
¢ ggl _ g8 La pompa/motore Gruppo 3, viene
@2} o % §§[ = - @ flangiata direttamente e collegata
3 = §7 g .[ ]ﬁ B §7§ s con semigiunto dentato (semigiunto
h ‘ﬁ\‘ ////2/1 A ) i i .
&/\‘}\\% »,AL =z da richiedere)
L E‘ﬂ N conicitc:'1 8
L:ﬁ%ﬁﬁ% MZO CONO 1 sez : A—A
[ 4 h9 o
\N"t SEDI PER DADI DI Mi0prof. 14) | i
N4 Fori 103 52 47 -
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=277N
gggg C 7«Fa Car{co rad|.a|e( ) Vedi grafico
3000 \\ . Carico assiale (*) Fa<fre08
gggg \\\ \\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
2400 \\‘\ N Durata (*) 3500 ore
gggg \‘\\\\ — Temperatura massima di lavoro 70°C
1800 1N i SRS " Quantita grasso 19+ 235gr
1288 N [~y—n = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
1200 NG L T~ n=1500
1000 NN :\‘n = 2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 ™ LT iigg gersi al nostro ufficio tecnico.
600 ==l 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1025830122 | Anello OR 50.47x2.62 1
2 139025900 Coperchio 1
3 1025830232 | Anello OR 73.03x3.53 1
4 | Q27150400 Seeger albero E40 1
5 |44005400 Cuscinetto 3208 40x80x30.2 1
6 | 027500075 | Linguetta 4x7.5 1
7 | 34215600 Albero conico 1
8 |44104100 Anello di tenuta 45x35x7 1
9 |39043700 Corpo supporto 1
10 142101500 Rosetta con linguetta 1
11 1026514141 Dado M14x11x1.5 1
CODICE DI ORDINAZIONE
SU/3- D
Serie
| SU/3 = Supporto tiro di cinghia I D = Albero conico
SU3-D/IE/001/2011 1.09




SU/3,5-C (cod. 12040001) sans> BREVINI

Motion Systems

n SUPPORTO ALBERO CILINDRICO PER POMPA GR. 3.5

L' SU/3.5-C, e predisposto per il tra-
scinamento di pompe/motori oleo-

A
£ —f " dinamici, grandezza  Gruppo 3.5,
tramite cinghia, catena, od altra tra-
8h9 ( Mc) . . . P . f .
7T|B . smissione, in cui siano presenti, forti
H carichi combinati (assiali e radiali).

La pompa/matore Gruppo 3.5, viene
flangiata direttamente e collegata
con semigiunto dentato (semigiunto
da richiedere).

Su questa versione, & presente un
ingrassatore esterno.

60,3 HB 9™
N
| o603h8
©)
7/
493

1494
176.5

£

®28h6

DIN 5482 - 40x36 220
k
[
tel
N
©
o
D11 N4
T
il
iy
QJ | — E——

15 555

PASSANTI
§ [

65 ] s Sez. A-A
72 14,3
128,7 142,5
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=476 N
3800 Carico radiale (*) Vedi grafico
3600 N\ "Fa : —
3400 §§ . Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
3200 \\\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
3000 \\‘§ *
2800 N, \\‘\ DUrata( ) 3500 ore
;igg NN Temperatura massima di lavoro 70°C
gggg ™ i i t\\Q\ Quantita grasso 24729 gr
1800 ™ T \n = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
N T n i 1500
1288 I 2;5288 (*) Valori indicativi, calcolati secondo IS0 281. Per ulteriori informazioni rivol-
1200 n = 3000 gersi al nostro ufficio tecnico.
1000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1139022000 Coperchio 1
2 1025830345 | Anello OR 89.69x5.33 1
3 144104800 Anello di tenuta 55x72x10 1
4 1027150550 Seeger albero E55 2
5 144003000 Cuscinetto 3211 55x100x33.3 1
6 | 027470306 Linguetta A8x7x45 1
7 134217800 Albero cilindrico 1
8 144105400 Anello di tenuta 42x55x8 1
9 1026035090 | Vite TEE M8x10 1
10 | 051437008 Rondella in alluminio 8.5x14x1.5 1
11 149101000 Ingrassatore M8 1
12 139021900 Corpo 1

CODICE DI ORDINAZIONE

| SU/3,5 = Supporto tiro di cinghia I I C = Albero cilindrico

SU3.5-C/IE/001/2011 1.10



SU/3,5-D (cod. 12040002)

pana > BREVINI

Motion Systems

SUPPORTO ALBERO CONICO PER POMPA GR. 3.5

67

Q24

48h9

623

L' SU/3.5-D, e predisposto per il tra-
scinamento di pompe/motori oleo-
dinamici, grandezza  Gruppo 3.5,
tramite cinghia, catena, od altra tra-
smissione, in cui siano presenti, forti
carichi combinati (assiali e radiali).

AR T E
o T o g La pompa/matore Gruppo 3.5, viene
3 ‘ q g . 5 flangiata direttamente e collegata
o ~le SEZIONE B8 8 con semigiunto dentato (semigiunto
: L1e] ) da richiedere).
E coNo 18 — g Su questa versione, & presente un
E } T ingrassatore esterno.
LA
6.5 48 11 N 4 fori-holes
59 SEZIONE AA | 1143
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=476 N
3800 Carico radiale (*) Vedi grafico
3600 N\ "Fa : —
3400 §§ x| Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
3200 \\\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
3000 \\~Q N
2800 N\ O Durata (*) 3500 ore
;igg CINONORN Temperatura massima di lavoro 70°C
gggg ™ i i t\\Q\ Quantita grasso 2429 gr
1800 ™ ~I n= 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
N
1288 ~— ° 3?88 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
1200 n = 3000 gersi al nostro ufficio tecnico.
1000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
4 | 027150550 Seeger albero E55 2
5 |44003000 Cuscinetto 3211 55x100x33.3 1
6 | 43202200 Linguetta 4.8x10x25 1
7 | 34217900 Albero supporto 1
8 |44105400 Anello di tenuta 42x55x8 1
9 1026035090 | Vite TEE M8x10 1
10 | Q51437008 Rondella in alluminio 8.5x14x1.5 1
Rif. | Codice Descrizione Aa 11 |49101000 Ingrassatore M8 1
1 139022000 Coperchio 1 12 139021900 Corpo 1
2 | 025830345 0-Ring 89.69x5.33 1 13 142103500 Rondella con linguetta 1
3 144104800 Anello di tenuta 55x72x10 1 14 | 026514142 | Dado M16x1.5 1
CODICE DI ORDINAZIONE
SusBs- || D
— 1 Serie | -
| SU/3,5 = Supporto tiro di cinghia | | D = Albero conico
SU3.5-D/IE/001/2011 1



SU/Universale (cod. 12060001)

BREVINI

Motion Systems

SUPPORTO UNIVERSALE, ALBERO CILINDRICO

e

45

SEZ.B-B

M18N- 2 fori-holes

42

L' SU/Universale, & predisposto per il trascinamento di pom-
Q l pe/motori oleodinamici, di varie grandezze, tramite cinghia,

catena, od altra trasmissione, in cui siano presenti, forti cari-
chi combinati (assiali e radiali).

Su questa versione, & presente un ingrassatore esterno.

Per I'accoppiamento di pompe e motori & necessario richie-
dere separatamente la flangia ed il semigiunto.

SEZ.C-C
M12N 6fori-holds

L2 ]

SEZ.D-D
M12N- 6fori-hole;

723 48x44
DIN 5482

>

i

60 45

v
%

|
!
_mte|
42h6
85 h7

‘ N 2 o ®
S
] . o K 2|l o3 L15 36 Lﬁ
2 278 58 70 145
145 4 855 3 SEZ.A-A 196
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Er N Carico radiale minimo (*) Fr=450N
;;0; E Carico radiale (*) Vedi grafico
6000 ‘=} ara Carico assiale (*) Fa<Fre08
5500 [ . Velocita rotazione max. 3500 giri/min
5000 ‘ Durata (*) 3500 ore
4500 \ Temperatura massima di lavoro 70°C
4000 &« \ — -
3500 NN Quantita grasso 81+1185gr
\ n = giri/min . .
3000 \\ Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
2500 NN (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
2000 N n = 1000 ersi al nostro ufficio tecnico.
1500 \\\t\ e 2000 :
1000 ~—_——1/.n=2500
500 \ ‘ ‘E’E/" = 3000 RICAMBI
0 20 40 60 80 100 120 X (mm)
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1 139030400 Coperchio attacco universale 1
2 139200200 Guarnizione in carta 1
3 144103600 Anello di tenuta 60x75x8 2
4 | 44005900 Cuscinetto 16012 60x95x11 1
5 134207400 Albero 1
6 | 027470413 Linguetta A12x8x60 1
7 144006100 Cuscinetto 3212 60x110x36.5 1
8 1051437008 Rondella in alluminio 8.5x14x1.5 1
9 1026035090 | Vite TEE M8x10 1
10 [49101000 Ingrassatore M8 1
11 139009200 Corpo 1
12 1026075125 | Vite TCEI M10x30 6
13 Kit fange - sez. 4.01 1
CODICE DI ORDINAZIONE
Flange sez. 4.01
SU/UNIVERSALE A TSAEA B
B | SAEB G [GR.4
] Serie C [SAEC L |ISO1
| SU/UNIVERSALE = Supporto tiro di cinghia | D |GR 2 M 11502
E |GR.3 P |ISO3
SU-UNIVERSALE/IE/001/2011 1.12




SU/ZF-C (cod. 12050003) BREVINI

Motion Systems
SUPPORTO ALBERO CILINDRICO PER POMPA GR. 2 BOSCH n
99 98 355 L' SU/ZF-C, e predisposto per il
72 30 trascinamento  di  pompe/motori
6no oleodinamici, grandezza Gr. 2 Bosch,
o I tramite cinghia, catena, od altra tras-

(O O) _ wz ) missione, in cui siano presenti, forti
| u%j N N carichi combinati (assiali e radiali).
S o o A3 ismasis o La pompa/motore Gruppo 2 Bosch,
@Ej\) - g— 8 §§ 8 EI 8 viene flangiata direttamente e colle-
2 3 gata con semigiunto dentato (semi-
M giunto da richiedere).
N —
h\ L
(€ 0 .
N4 fori 8.5 9.8|
52 8 485
‘ 91 60 \1.5
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=277N
3400 Carico radiale (*) Vedi grafico
3200 I\ ’«Fa : .
3000 { -\ . Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
2800 NI\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
2600 NN
2400 NN Durata (*) 3500 ore
NN R .
gggg NN Temperatura massima di lavoro 70°C
N N T
1800 N i SRS " Quantita grasso 2127 gr
1288 N ~—n = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
™~ ~ -
1200 N T~ n=1500 T _ - ___
1000 NN :\~n=2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 ™ ~—n=2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
600 T~ n = 3000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X(mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1 | Q25860041 Anello OR 80x2 1
2 1025830056 | Anello OR 82.27x1.78 1
3 | 39001800 Coperchio 1
4 1027150400 Seeger albero E40 2
5 144005400 Cuscinetto 3208 40x80x30.2 1
6 | 34200800 Albero cilindrico 1
7 1027470210 Linguetta A6x6x40 1
8 |44101800 Anello di tenuta 30x40x7 1
9 |39001700 Corpo 1

CODICE DI ORDINAZIONE
SU/ZF- C
| SU/ZF = Supporto tiro di cinghia I Serie I C = Albero cilindrico

SUZF-C/IE/002/2014 1.13



SU/ZF-D (cod. 12050001)

BREVINI

Motion Systems

SUPPORTO ALBERO CONICO PER POMPA GR. 2 BOSCH

L'SU/ZF-D, & predisposto per il tra-

32 o 303: sz sci_namtf:n_to di pompe/motori ole-
N'4 fori 085 odinamici, grandezza Gr. 2 Bosch,
poantl__ N - NZOCONO 1/ tramite cinghia, catena, od altra tra-
© ~ W Mi4x15-6g 419 smissione, in cui siano presenti, forti
2 = ) carichi combinati (assiali e radiali).
ﬁﬁ 5 g i ! La pompa/motore Gruppo 2 Bosch,
\\® A L 3: AN 4 viene flangiata direttamente e colle-
28 kJ s K — g gata con semigiunto dentato (semi-
10X | conicite 15 giunto da richiedere).
)
N
@ Qj 21 15
91 _1 Sesl 8
52 445
60
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=277N
3400 ) Carico radiale (*) Vedi grafico
N B = ﬁFa
2388 \\ [ Carico assiale (¥) Fa<Fre 08
gggg \\\ \\ ‘ Velocita rotazione max. 3500 giri/min
2400 \\‘\ N Durata (¥) 3500 ore
gggg \‘\\\\ - Temperatura massima di lavoro 70°C
1800 N i SRS " Quantita grasso 2127 gr
1288 N : ~—n = 1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
N L T~ _n=1500
1(2)88 NN :\~n=2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISQ 281. Per ulteriori informazioni rivol-
800 ™ ~—n=2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
600 T~ n = 3000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Ref. | Code Description Q.ty
1 | 025860041 Anello OR 80x2 1
2 |025830056 | Anello OR 82.27x1.78 1
3 139001800 Coperchio 1
4 | 027150400 Seeger albero D.40 2
5 |44005400 Cuscinetto 3208 40x80x30.2 1
6 | 34201500 Albero conico 1
7 |027500072 Linguetta 4x6.5 1
8 |44101800 Anello di tenuta 30x40x7 1
9 139001700 Corpo 1
10 142101500 Rosetta con linguetta 1
11 1026514141 Dado M14x1.5 1
CODICE DI ORDINAZIONE
suzr- || D |
Serie
| SU/ZF = Supporto tiro di cinghia I I D = Albero conico
SUZF-D/IE/002/2014 1.14



SU/52-80-P (cod. 12070002)

BREVINI

Motion Systems

SUPPORTO ALBERO CONICO PER FLANGIATURA GR. 2 BOSCH

345

100
215

e

5
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D22
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L'SU/52-80-P, & predisposto per il
trascinamento  di  pompe/motori
oleodinamici, grandezza Gr. 2 non
standard, tramite cinghia, catena, od
altra trasmissione, in cui siano pre-
senti, forti carichi combinati (assiali
e radiali).

La pompa/motore Gr. 2, viene flan-
giata e collegata direttamente (tra-
scinamento a penna), semigiunto
non fornito.

\& ; L
u 1713 % 83| |,
114 Forl possant 9 &3 = J_L:' ‘UZQ% ‘ N'4 For filettati M10 (T.U. 30)
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr(N) E Carico radiale minimo (*) Fr=90N
1200 7”:1}‘% Carico radiale (¥) Vedi grafico
1100 ! Carico assiale (¥) Fa<Fre 08
1000 1 . . o
900 N\ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
800N Durata (*) 3500 ore
AR —
700 NN Temperatura massima di lavoro 70°C
00 |- RN Lubrificazi Olio del drenaggio dell idrauli
200 NN RPM ubrificazione io del drenaggio della pompa idraulica
NN Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
400 N | " = 1000
300 \\\:\\\ R (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
200 = - 2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
100 ~—n =3000

0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)

RICAMBI
@ Rif. | Codice Descrizione Q.ta
@ 1 1027150200 Seeger albero D.20 1
2 | 44004000 Cuscinetto 3304 20x52x22.2 1
3 134230300 Albero supporto 1
4 | 027500072 Linguetta 4x6.5 1
5 144117600 Anello di tenuta 25x42x6/6.5 1
6 |026843022 Rondella Grower 15x24x3 1
7 1026514141 Dado M14x1.5 1
8 |39034700 Corpo supporto 1
CODICE DI ORDINAZIONE
SU/52-80- | P |

Serie

I P = Albero conico trascinamento a penna

| SU/52-80 = Supporto tiro di cinghia I

SU52-80-P/IE/001/2011 1.15



SU/52-80-R (cod. 12070012 BREVINI

Motion Systems

n SUPPORTO ALBERO CONICO PER FLANGIATURA GR. 2 BOSCH

'SU/52-80-R, & predisposto per
il trascinamento di pompe/motori

935 (RN - . ..
# . 4 oleodinamici, grandezza Gr. 2 non
z 75, ’Hj & standard, tramite cinghia, catena, od
: altra trasmissione, in cui siano pre-
E Q QMC senti, forti carichi combinati (assiali

3 " §j;§ a 7% - e radiali).
w e —J g o E La pompa/motore Gr. 2, viene flan-
g 2 s ; — Far g 3 [ giata e collegata direttamente.
A
20 A\ N>
S
N'4 Fori passanti 9 , L}J 75 |A T7x44 DN 5482

N4 Fori filettati M10 (T.U. 30)

CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=90N
1200 m Carico radiale (*) Vedi grafico
1100 p — Cari iale (*
. arico assiale (¥) Fa<Fre0,8
1322 N ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
800N\ \ Durata (*) 3500 ore
AN —— -
700 NN Temperatura massima di lavoro 70°C
600 Lubrificazi Olio del drenaggio dell idrauli
N RPM ubrificazione io del drenaggio della pompa idraulica

500 NSRS T n=1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2

400 | =150

300 S S S (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-

200 n =3000 gersi al nostro ufficio tecnico.

100

0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI

Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1027160052 Seeger foro D.52 1
2 | 027150250 Seeger albero D.25 1
3 | 44004100 Cuscinetto 3205 25x52x20.6 1
4 134242500 Albero conico 1
5 | Q27500072 Linguetta 4x6.5 1
6 |44117600 Anello di tenuta 25x42x6/6.5 1
7 |026843022 Rondella grower 15x24x3 1
8 |026514141 Dado M14x1.5 1
9 |39043500 Corpo supporto 1

CODICE DI ORDINAZIONE

SU/52-80- | R |

Serie

| SU/52-80 = Supporto tiro di cinghia I I R = Albero conico

SU52-80R/IE/002/2011 1.16



SU/SAEA-R (cod. 12070015) BREVINI

Motion Systems
SUPPORTO ALBERO CONICO PER FLANGIATURA SAE A n
L'SU/SAEA-R, & predisposto per
N'4 Fori MIO-6H | (TU. 28) il trascinamento di pompe/motori
. 3 30 oleodinamici, grandezza Gr. 2 non
é \L standard, tramite cinghia, catena, od
altra trasmissione, in cui siano pre-
2 { o senti, forti carichi combinati (assiali
¢ e € A e radiali).
A La pompa/motore Gr. 2, viene flan-
= < \v giata e collegata direttamente.
) 8
‘\
[29]
875
130
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=90N
1200 7”:1}‘% Carico radiale (¥) Vedi grafico
1100 i Carico assiale (*) Fa<Fre(8
1322 L ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
800 \\\\\ Durata (*) 3500 ore
NN - !
700 NN Temperatura massima di lavoro 70°C
ggg R Lubrificazione Olio del drenaggio della pompa idraulica
400 NSRS T~ n=1000 Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
D R e e S S . N S
300 S - S (*) Valori indicativi, calcolati secondo IS0 281. Per ulteriori informazioni rivol-
200 n = 3000 gersi al nostro ufficio tecnico.
100

0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)

RICAMBI

Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1 1027150250 Seeger albero D.25 1
2 144004100 Cuscinetto 3205 25x52x20.6 1
3 | 34252900 Albero conico Gr.2 1
4 | 44117600 Anello di tenuta 25x42x6/6.5 1
5 139035300 Corpo 1

CODICE DI ORDINAZIONE

SU/SAEA- || R |

Serie

I R = Albero conico

| SU/SAEA = Supporto tiro di cinghia I

SUSAEA-R/IE/002/2011 1.17



SU/20-86-F (cod. 12070006)

BREVINI

Motion Systems

SUPPORTO ALBERO CONICO PER FLANGIATURA GR. 2

L'SU/20-86-F, & predisposto per il
714 P w0 trascinamento  di  pompe/motori
32 %0 3 5 & oleodinamici, grandezza Gr. 2 non
g standard, tramite cinghia, catena, od
(@ &Y , 1 altra trasmissione, in cui siano pre-
~ 3 7 E senti, forti carichi combinati (assiali
@;\\ és? *L e radiali).
3 S/ 8 g La pompa/motore Gr. 2, viene flan-
— p] giata e collegata direttamente.
N'4 Fori passanti 9 9 125 -
88.6 N'4 Fori filettati M10 (T.U. 28) | e
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=100N
1200 m Carico radiale (*) Vedi grafico
1100 p — i iale (*
| Carico assiale (*) Fa<Fre0,8
1282 L ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
800 \\\ Durata (*) 3500 ore
700 \\\\\\ Temperatura massima di lavoro 70°C
600 NN Lubrificazione Olio del drenaggio della pompa idraulica
500 SRR Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
400 n =1000
NSRRI T~ n - 1500
300 \\\:\\~§ n = 2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISQ 281. Per ulteriori informazioni rivol-
200 s \\:: n = 2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
100 i
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X (mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1 1027150250 Seeger albero D.25 1
2 | 027160052 Seeger foro D.52 1
3 144004100 Cuscinetto 3205 25x52x20.6 1
4 |34238000 Albero Gr.2 1
5 143203200 Linguetta 3.2x6.5 1
N 6 |44113500 Anello di tenuta 18x30x7/7.5 1
7 | 39040000 Corpo supporto 1
CODICE DI ORDINAZIONE
SU/20-86- | F |
] Serie | -
| SU/20-86 = Supporto tiro di cinghia | | F = Albero conico
SU20-86-F/IE/002/2011 1.18



SU/20-86-E (cod. 12070010) BREVINI

Motion Systems
SUPPORTO ALBERO CONICO PER FLANGIATURA GR. 2T n
] L'SU/20-86-E, & predisposto per
88.6 43 40 N'4 Fori M10 (T.U. 28) _, | . d .
e . @ 0 30 ] il trascinamento di pompe/motori
N Tt | 3 -3 z A x4 DN 5482 oleodinamici, grandezza Gr. 2T non
2 standard, tramite cinghia, catena, od
) s\ & ol fan 2 altra trasmissione, in cui siano pre-
) W 8 g ) . L L L
?F 3¢ W‘» g % senti, forti carichi combinati (assiali
7476;:“ 21 2 vl o T e radiali).
x @i\ S ‘3} 8l — — Bf, ‘4 5 * i La pompa/motore Gr. 2T, viene flan-
8 8 " ‘ R e 8 giata e collegata direttamente.
2 N ¢
<
S A — 23 |12
\ \Jy_‘
} J 9
13 | 125
28
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=100N
1200 7”:1}‘% Carico radiale (¥) Vedi grafico
1100 ! Carico assiale (¥) Fa<Fre 08
1282 L ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
800 \\\ Durata () 3500 ore
700 \\\\\\ Temperatura massima di lavoro 70°C
600 NNNNUON Lubrificazione Olio del drenaggio della pompa idraulica
RSN Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
400 N T~ n = 1000
NN ~—"n=1500 . e . _ L
300 NS n=2000 (*) Valori indicativi, calcolati secondo IS 281. Per ulteriori informazioni rivol-
200 = \\:E/g = 2500 gersi al nostro ufficio tecnico.
100
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X(mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione Q.ta
1 1027160052 Seeger foro D.52 1
2 | 027150250 Seeger albero D.25 1
3 144004100 Cuscinetto 3205 25x52x20.6 1
4 134241100 Albero 1
5 1027500072 Linguetta 4x6.5 1
N 6 |44113500 Anello di tenuta 18x30x7/7.5 1
7 | 39040000 Corpo supporto 1

CODICE DI ORDINAZIONE

SU/20-86- | E |

Serie

| SU/20-86 = Supporto tiro di cinghia I I E = Albero conico

SU20-86-E/IE/002/2011 1.19



SU/20-86-H (cod. 12070017) BREVINI

Motion Systems

n SUPPORTO RINFORZATO ALBERO CONICO PER FLANGIATURA GR. 2

'SU/20-86-H, & predisposto per
s 7‘:‘5 40 o N'4 Fori M10 (T, 28) il trascinamento di pompe/motori
7 __ 357 Tols z S5 A it DN 5482 oleodinamici, grandezza Gr. 2 non
g Ij‘ standard, tramite cinghia, catena, od
& SO g 3 @f N altra trasmissione, in cui siano pre-
3= g5 nti, forti carichi combinati (assiali
L i : R R N %J senti fo
/(")\ W % { A =) g 1# j”*ﬁ e radiali).
N\ g § : =+ ¥ N &% A os Lg pompa/motore _Gr. 2, viene flan-
3 Q $ [ ) “'3 giata e collegata direttamente.
M| < = D
) : cii S
Fan\ Fany v h A
% 9 —%Z b | ; &
35
29 N'4 i) 10 ‘13.8 125
285
CARICO MASSIMO SULLALBERO CARATTERISTICHE
Fr (N) E Carico radiale minimo (*) Fr=155N
2600 | = ara Carico radiale (¥) Vedi grafico
2288 [ Carico assiale (*) Fa<Fren2
2000 4\-\ ‘ Velocita rotazione max. 4000 giri/min
1800 NN\ Durata (*) 3500 ore
1600 NN N
1400 NN Temperatura massima di lavoro 70°C
1200 \§§Q\\\ Lubrificazione Olio del drenaggio della pompa idraulica
1000 N ino di
o0o N : - . Tipo di grasso DIN 51818 NLGI classe 2
600 \i\\\ E— ::;888 (*) Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivol-
400 \\\::=~2 e gersi al nostro ufficio tecnico.
200
0 10 20 30 40 50 60 70 80 X(mm)
RICAMBI
Rif. | Codice Descrizione 0.ta
1 1027150250 Seeger albero D.25 1
2 | 44004800 Cuscinetto 25x52x15 2
3 | 34254100 Albero conico 1
4 143203200 Linguetta 3.2x6.5 1
5 144113500 Anello di tenuta 18x30x7/7.5 1
b 6 | 39045500 Corpo supporto 1
CODICE DI ORDINAZIONE
SU/20-86- | H |

Serie

| SU/20-86 = Supporto tiro di cinghia I I H = Albero conico

SU20-86-H/IE/002/2011 1.20



IMOS5 (9 danm) BREVINI

Motion Systems

INNESTO MECCANICO, ALBERO CILINDRICO - FLANGIATURA GR.1-2
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L'innesto meccanico IM05, & utilizzato in tutte quelle situazioni dove serve
CARICO MASSIMO SULLALBERO mnestare/dmmnestqre, tr§m|te una leva manuale, I.accopp|ament0 tra una
pompa o un motore idraulico da un motore endotermico o elettrico.

Per I'accoppiamento di pompe e motori & necessario richiedere separatamen-
te la flangia ed il semigiunto.

Fr(N) Fr CARATTERISTICHE
2200 $
2000 —«Fa Carico radiale (**) Vedi grafico
1800 x| Carico assiale max. (**) Fa=120daN
1322 \ Numero giri max. 2000 giri/min
1200 \\ Giri all'atto dell'innesto max. (*) 420 giri/min
1000 \\ Coppia max. 9 daNm
800 RN Durata (**) 3500 ore
000 T~ = Temperatura di esercizio -20°C + +80°C
400 n = 2000 T
200 Quantita olio 0,21t
Tipo di olio CLP 150-1SO VG150
0 20 40 60 80 100 120 140 160 X (mm) — - -
Sostituzione olio 12 mesi

(*) Negli accoppiamenti con pompe oleodinamiche & necessario effettuare |'operazio-
ne di innesto e disinnesto con valvola direzionale in posizione di scarico e con una
velocita non superiore a 420 giri/min.

(**)Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivolgersi al
nostro ufficio tecnico.

CODICE DI ORDINAZIONE

Civos- | e |l = ]2

| IMO5 = Innesto meccanico I Serle
. Flange sez. 4.02
I | Albero Flangiatura |
| C = Albero cilindrico | 11/2 =Pompa GR. 1-2
D =Destra ) Rotazione
S = Sinistra N\

IMO5/IE/001/2011 2.01
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RICAMBI
Q.ty Q.ty
Ref.| Code LD, 3 Descrizione Ref.|Code 3 3 Descrizione
£ £
1139100800 1 1 |Centraggio 44/1 17139100400 1 1 |Molla
2139022800 1 1 |Flangia gr.1-2 (sez. 4.02) 18| 028620056 1 1 |SferaD.8,5
3(39203000 1 1 |Guarnizione in carta 19/44101800 2 | 2 |Anello ditenuta 30x40x7
4140007300 4 | 4 |Vite TCEI M6x20 201027150300 1 1 |Seeger albero D.30
544005600 1 1 |Cuscinetto 16006 30x55x9 2144005200 1 1 |Cuscinetto 3206 30x62x23.8
634202800 1 1 |Albero entrata 221027100012 1 1 |Anello di sicurezza
7/31202800 1 | — |Manicotto destro 231025830015 2 | 2 |Anello OR8.74x1.78
31202900 — | 1 |Manicotto sinistro 241027420186 2 | 2 |Spina elastica 4x20
8|44005500 1 1 |Cuscinetto 608 8x22x7 25/29000011 1 1 |Forcella completa di spine
9/027160062 1 1 |Seeger foro 162 2634300700 1 1 |Perno forcella
10| 027470211 1 1 |Linguetta A6x6x30 2739103200 1 1 |Piastra di posizionamento
11|34202700 1 | — |Albero uscita destro 28|026560330 1 1 |Dado M10x10
34203100 — | 1 |Albero uscita sinistro 29|026769015 1 1 |Rosetta 10,5x21x2
12/49100100 1 1 |Tappo sfiato G.1/4 30027500072 1 1 |Linguetta 4x6.5
13|49000100 2 | 2 |Rondellain Nylon 13x19x1.5 31|34300100 1 1 |Leva
14149100200 1 1 |Tappo livello G.1/4 3249100400 1 1 |Pomello D.35
15/ 026630002 1 1 | Tappo con guarnizione G.1/8 33|/LAB00014 1 1 |Etichetta x senso di rotazione
16/39003800 1 1 |Corpo Standard

IM05/1E/000/2009

2.02
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INNESTO MECCANICO, ALBERO CILINDRICO - FLANGIATURA GR.2-3/ SAE A/ SAE B
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L'innesto meccanico IM1, & utilizzato in tutte quelle situazioni dove serve
innestare/disinnestare, tramite una leva manuale, |'accoppiamento tra una
pompa o un motore idraulico da un motore endotermico o elettrico.

CARICO MASSIMO SULLALBERO

CARATTERISTICHE
Fr (N) Er Carico radiale (**) Vedi grafico
3200 $ Carico assiale max. (**) Fa<Fre(2
| \
2800 \ ‘Fa Numero giri max. 2700 giri/min
2400 —\C et Giri all'atto dell'innesto max. (*) 420 giri/min
2000 \\ Coppia max. 19 daNm
1600 Momento di inerzia 0,0004524 kgm?
1200 N Durata (**) 3500 ore
800 ~ RPM Temperatura di esercizio -20°C = +80°C
N Quantit olio 051t
400
Tipo di olio CLP 150-I1S0 VG150
0 L. . .
0 20 40 60 80 100 120 140 160 X (mm) Sostituzione olio 12 mesi
(*) Negli accoppiamenti con pompe oleodinamiche & necessario effettuare |'opera-
zione di innesto e disinnesto con valvola direzionale in posizione di scarico e con
una velocita non superiore a 420 giri/min. Nella versione reversibile la velocita
massima di innesto e disinnesto & di 300 giri/min.
(**)Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivolgersi al
nostro ufficio tecnico.
CODICE DI ORDINAZIONE
SN (N
; Flange sez. 4.02
| IM1 = Innesto meccanico I Serle
— | Albero Flangiatura 2/3 = Pompa GR. 2.3
| C = Albero cilindrico | SA =Pompa SAE A
D 7~ SB =Pompa SAEB
=Destra Rotazione
S = Sinistra N
R =Reversivile K

IM1/1E/001/2011 2.03
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RICAMBI
Qty Q.ty
Ref.| Code al e E Descrizione Ref.|Code d | o E Descrizione
I L o e e
= | 2|2 = |22
1139101200 1 | 1 | 1 |Centraggio D.66/36,5 (per flangia gr.2-3) 16|49100100 1| 1| 1 |Tappo sfiato G.1/4
2140007300 6 | 6 | 6 |Vite TCEI M6x20 17149000100 2 | 2 | 2 |Rondellain Nylon 13x19x1.5
3 1|11 | 1 |Flange (sez. 4.02) 18139100400 1] 1|1 Molla
4139204400 1| 1 | 1 |Guarnizionein carta 19/028620056 | 1 | 1 | 1 |SferaD.35
5144102200 2 | 2 | 2 |Anello ditenuta corteco 45x60x7 2034300100 1111 |Leva
6149100400 111 ] 1 |PomelloD.35 2149145100 11 1| 1 |Tappo con 0-Ring G.1/8
7/44000300 1 1 1 | 1 |Cuscinetto 6009 45x75x16 22129000011 11 1| 1 |Forcellacompleta di spine
8|34200100 11 1 | 1 |Alberoentrata 23/027500072 | 1 | 1 | 1 |Linguetta 4x6.5
9|31205000 1 | — | — |Manicotto destro 24149100200 11 1| 1 |Tappo livello G.1/4
31204900 — | 1 | — | Manicotto sinistro 251027100012 | 1 | 1 | 1 |AnellodisicurezzaD.9
31205900 — | — | 1 |Manicotto reversibile 26/025830015 | 2 | 2 | 2 |Anello OR8.74x1.78
10| 44005700 11 1 | 1 |Cuscinetto 6200 10x30x9 27/027420186 | 2 | 2 | 2 |Spina elastica 4x20
11|34254600 1 | — | — | Albero uscita destro 2834300200 11 1| 1 |Pernoforcella
34254500 — | 1 | — | Albero uscita sinistro 29/026560330 | 1 | 1 | 1 |Dado M10x10
34254700 — | — | 1 |Albero uscita reversibile 301026769015 11 1] 1 |Rosetta 10,5x21x2
121027470305 | 1 | 1 | 1 |Linguetta A8x7x40 31139100200 11 1| 1 |Anellodi posizionamento
13/44005800 1| 1 | 1 |Cuscinetto 3209 45x85x30,2 32|LAB00014 1| 1 | — |Etichetta x senso di rotazione
141027160085 | 1 | 1 | 1 |Seeger foro 185 33/027150450 | 1 | 1 | 1 |Seegeralbero E45
15/39045700 1] 1|1 |Corpo

IM1/1E/000/2009
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INNESTO MECCANICO, ALBERO CILINDRICO
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L'innesto meccanico IM2, e utilizzato in tutte quelle situazioni dove serve
innestare/disinnestare, tramite una leva manuale, |'accoppiamento tra una
pompa o un motore idraulico da un motore endotermico o elettrico.

CARICO MASSIMO SULLALBERO

CARATTERISTICHE
F;g;; E Carico radiale (**) Vedi grafico
4800 {\ | — Numero giri max. 2700 giri/min
2388 -#u Giri all'atto dell'innesto max. (*) 420 giri/min
3600 N Coppia max. 60 daNm
b N Momento di inerzia 0,0048846 kgm?
2400 EEN Durata (**) 3500 ore
fggg N oS Tempe.ratur-a di esercizio -20°C = +80°C
1200 Quantita olio 04t
800 neEe Tipo di olio CLP 150-1S0 VG150
0 Sostituzione olio 12 mesi
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 X (mm)

(*) Negli accoppiamenti con pompe oleodinamiche & necessario effettuare |'opera-
zione di innesto e disinnesto con valvola direzionale in posizione di scarico e con
una velocita non superiore a 420 giri/min. Nella versione reversibile la velocita
massima di innesto e disinnesto & di 300 giri/min.

(**)Valori indicativi, calcolati secondo ISO 281. Per ulteriori informazioni rivolgersi al
nostro ufficio tecnico.

CODICE DI ORDINAZIONE

2 | ¢ | - |
| IM2 = Innesto meccanico I Serie
Flange sez. 4.01
— | Albero
| € = Albero cilindrico | A [SAEA F [GR.3.5
B |SAEB G |GR. 4
D = Destra X Rotazione C |SAEC L [ISO1
S = Sinistra N\ D GR.? M [ISO2
R =Reversivile KX E|GR.3 P [1S03

IM2/1E/001/2011 2.05
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Motion Systems

RICAMBI

IM2--REV

Qty Q.ty
Ref. |Code o | «» | o= |Descrizione Ref. |Code o | «» | = |Descrizione
QIR QI
HHE SHE
11026075125 | 6 | 6 | 6 |Vite TCEI M10x30 1639001300 1] 1|1 |Corpo
2(39030400 1 1 1 | 1 |Coperchio attacco universale 17|39100400 1T11] 1 |[Molla
3139200200 1| 1 | 1 |Guarnizionein carta 181028620056 | 1 | 1 | 1 |SferaD.35
4144103600 2 | 2 | 2 |Anello ditenuta 60x75x8 19149100200 11 1| 1 |Tappo livello G.1/4
5144005900 111 | 1 |Cuscinetto 16012 60x95x11 2034300400 1111 |Leva
634201400 1| 1 | 1 |Albero entrata 21/026514069 | 1 | 1 | 1 |Dado M10x6
7|31200300 1 | — | — |Manicotto destro 22|39101900 1 | 1 | 1 |Piastra di posizionamento
31200400 — | 1 | — | Manicotto sinistro 23/025830083 | 2 | 2 | 2 |Anello OR10.77x2.62
31209400 — | — | 1 |Manicotto reversibile 241027100014 | 1 | 1 | 1 |Anellodisicurezza D.12
8|44006000 11 1 | 1 |Cuscinetto 6203 17x40x12 25/027420186 | 3 | 3 | 3 |Spina elastica 4x20
9|34201200 1 | — | — | Albero uscita destro 2629000012 1|1 1| 1 |Forcella completa di spine
34201300 — | 1 | — | Albero uscita sinistro 27/026560330 | 1 | 1 | 1 |Dado M10x10
34238900 — | — | 1 |Albero uscita reversibile 281026769015 11 1] 1 |Rosetta 10,5x21x2
10/027470413 | 1 | 1 | 1 |Linguetta A12x8x60 29/027500072 | 1 | 1 | 1 |Linguetta 4x6.5
11|44006100 11 1 | 1 |Cuscinetto 3212 60x110x36.5 30|34300500 111 | 1 |Pernoforcella
12149100400 111 ] 1 |PomelloD.35 31/026801010 | 6 | 6 | 6 |Rosetta SchnorrD.10
13/49100100 111 ] 1 |Tappo sfiato G.1/4 32|LAB00014 1| 1 | — |Etichetta x senso di rotazione
14/49000100 2 | 2 | 2 |Rondellain Nylon 13x19x1.5 33139116400 — | — | 1 |Centraggio/Spessore D.75x3x60
15/49145100 11 1|1 |Tappo con 0-Ring G.1/8 ¥ — 1] 1] 1 |Kitflangia (sez.4.01)

IM2/1E/000/2009 2.06
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INNESTO MECCANICO, ALBERO DIN 5482 724
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. L'innesto meccanico IM2 Universale, & utilizzato in tutte quelle situazioni dove
CARICO MASSIMO SULLALBERO serve innestare/disinnestare, tramite una leva manuale, I'accoppiamento tra
una pompa o un motore idraulico da un motore endotermico o elettrico.

CARATTERISTICHE
Fr (N) Fr
5200 f+ g Carico radiale Vod araf
4800 ‘=} arico radiale (**) edi grafico
4400 | Numero giri max. 2700 giri/min
4000 P T - o
3600 \ Giri all'atto dell'innesto max. (*) 420 giri/min
3200 \\ Coppia max. 60 daNm
2800 . .
2400 N Momento di inerzia 0,0048846 kgm?
N
2000 w Durata (**) 3500 ore
1 ™~ n = giri/min . .
1288 T Temperatura di esercizio -20°C = +80°C
800 n=2700 Quantita olio 041t
o Tipo di olio CLP 150-1SQ VG150
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 X (mm) Sostituzione alio 12 mesi
(*) Negli accoppiamenti con pompe oleodinamiche & necessario effettuare I'operazio-
ne di innesto e disinnesto con valvola direzionale in posizione di scarico e con una
velocita non superiore a 300 giri/min (versione reversibile).
(**)Valori indicativi, calcolati secondo IS0 281. Per ulteriori informazioni rivolgersi al
nostro ufficio tecnico.
CODICE DI ORDINAZIONE

M- | H | R |

Serie

| IM2U = Innesto meccanico

Flange sez. 4.01

|
|
| Albero
I

| H = Albero DIN 5482 724 A SACA FTGR 35
Rotazione B | SAEB G |GR 4
R =Reversivile VY C [SAEC L |ISO1
D |GR.2 M 1502
E |GR.3 P [IS03

IM2U/IE/001/2011 2.07
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Q.ty Q.ty
Ref.| Code ; Descrizione Ref.|Code ; Descrizione
s g
11026075125 6 |Vite TCEI M10x30 18| 028620056 1 |SferaD.85
2|39030400 1 |Coperchio attacco universale 19149100200 1 |Tappo livello G.1/4
3(39200200 1 |Guarnizione in carta 2034300400 1 |Leva
4144103600 1 |Anello di tenuta 60x75x8 21/026514069 1 |Dado M10x6
5|44005900 1 |Cuscinetto 16012 60x95x11 22|39101900 1 |Piastra di posizionamento
6(34201400 1 |Albero entrata 231025830083 2 |Anello OR 10.77x2.62
7(31209400 1 |Manicotto reversibile 241027100014 1 |Anello di sicurezza D.12
8(44006000 1 |Cuscinetto 6203 17x40x12 251027420186 3 |Spina elastica 4x20
9(34239000 1 |Albero uscita Z=24 reversibile 2629000012 1 |Forcella completa di spine
10|44105000 1 |Anello di tenuta 60x85x10 27026560330 1 |Dado M10x10
11/44006100 1 |Cuscinetto 3212 60x110x36.5 281026769015 1 |Rosetta 10,5x21x2
12149100400 1 |Pomello D.35 29|027500072 1 |Linguetta 4x6.5
13149100100 1 |Tappo sfiato G.1/4 3034300500 1 |Perno forcella
14149000100 2 |Rondella in Nylon 13x19x1.5 311026801010 6 |Rosetta Schnorr S10
15|49145100 1 |Tappo con 0-Ring G.1/8 33(39116400 1 |Centraggio/Spessore D.75x3x60
1639002500 1 |Corpo 34— 1 |Kitflangia (sez.4.01)
17139100400 1 |Molla

IM2U/1E/000/2009
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INNESTO ELETTROMAGNETICO - LUBRIFICAZIONE CON OLIO
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L'innesto elettromagnetico & un gruppo destina-
m
COPPIA DINAMICA to a trasmettere il moto ad una pompa idraulica |
UT attraverso una puleggia inseribile o disinseri- -——— L1
bile tramite un comando elettrico.
Pd (daNm) Linnesto _el_ettromagnetlco e cpmposto da: lj FE
- una frizione elettromagnetica (FE). -
4 - un supporto (SU) in alluminio con albero ﬂ»
12 N _ conico (AT) e calettato (UT) montato su cu- _L_‘
\ N o scinetti funzionanti a bagno d'olio. 0l il
10 N S / - giunto da ordinare separatamente su
H\\ 7 . AT |PU
8 ‘/* N R Funzionamento
E0 I /v o% Questo tipo di frizione usa il principio della forza attrattiva di un campo elet-
6 [ V+20% [} T [E13-12r4v i i i i
/' s tromagnetico generato da un solenoide che, se eccitato (L1 in ON), collega
41— g10 1 IE10- 12724V una puleggia ad un albero di trasmissione.
V-10% La frizione elettromagnetica si compone di due parti distinte:
2 - il solenoide L1, montato sul supporto;
0 - la puleggia PU, montata sull'albero conico AT.
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 N (RPM) Il funzionamento avviene nel seguente modo:

Calcolo approssimativo della coppia di trasmissione:

P (daNm)=c e p © 0,0017
P<Pd

dove:
p = Pressione della pompa in BAR
¢ = Cilindrata della pompa in cc/Giro

dal diagramma:
Pd = Coppia massima ammessa dal giunto in daNm
n = Velocita di rotazione motore in Giri/1'

Tensione di alimentazione e temperatura influenzano considerevolmente
il buon funzionamento dell'innesto. Con temperature di lavoro superiori
a 70 °C la coppia dinamica si riduce del 20%. Per ottenere la massima
coppia & necessario sottoporre la frizione ad un rodaggio con ripetuti cicli
di lavoro (ON/OFF).

condizioni normali con L1 in OFF, la puleggia, trascinata dalla cinghia tra-

pezoidale, gira folle sul proprio cuscinetto;

condizioni di lavoro con L1 in ON,

la puleggia, trascinata dalla cinghia

trapezoidale, trasmette il movimento allalbero, quindi all’utilizzo UT.

CARATTERISTICHE

Numero giri max.

5000 giri/min

Coppia statica nominale (*)
(a12/24V +0,5%)

10.2 daNm (puleggia @152.4 - 2 gole)
10.2 daNm (puleggia @152.4 - 6 gole)
12.2 daNm (puleggia @177.8 - 2 gole)

Alimentazione (¥)

12 Vdc - 50W

24 Vdc - 60W
Senso di rotazione (vista lato puleggia) | orario
Temperatura ambiente -10°C + +45°C
Temperatura max di lavoro bobina (*) | 100 °C
Quantita olio 0,07 It.

Tipo di olio

Tipo: ISO 19378:2003
Viscosita: 1SO VG 150 (ISO 3448:1992)

Sostituzione olio

dopo le prime 500 ore, poi ogni 12
mesi

IE/IE/001/2011
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CODICE DI ORDINAZIONE

N

| IE = Innesto elettromagnetico

Serie

10=10daN
13=13daN

Coppia

1 =Pompa GR. 1
2/3 =Pompa GR. 2-3
SA =Pompa SAE A
SB =Pompa SAEB

Flange sez. 4.02

Puleggia

Optional
PN = Frizione a 2 i

A* =(152,4 a2 gole (solo per IE10)

Tensione

C*=0177,8a2gole (solo per IE13)

B =0 152,4 PK6, a 6 gole (solo per IE10 - 12V)

* Puleggia con sezione SPA

12=12vDC

24 =24vDC

RICAMBI

Q.ty O.ty
Ref.| Code <l d| g Descrizione Ref. | Code <l d| g Descrizione
EEE EEE
1/34241900 11 1 | 1 |Alberoditrascinamento 1144102200 2 | 2 | 2 |Anelloditenuta corteco 45x60x7
2|— 111 | 1 |Flange (sez. 4.02) 1249000100 1| 1 | 1 |Rondellain nylon 13x19x1.5
3(39042700 111 | 1 |Corposupporto 13|49138600 1| 1| 1 |Tappo carico-sfiato 1/4" asta L=90
4139101000 1|11 | 1 |Centraggio D.66/25,4 (solo per gr.1) 141026622252 | 1 | 1 | 1 |Tappo TCEI G1/4
4/39101200 1 11| 1 |Centraggio D.66/36,5 (solo per gr.2-3) 15|46004700 1 | — | — |Frizione D.152.4 - 2 gole 10daNm 12Vdc
5|39204400 11 1 | 1 |Guarnizionein carta 46004800 1 | — | — |Frizione D.152.4 - 2 gole 10daNm 24Vdc
640007300 6 | 6 | 6 |Vite TCEI M6x20 46008400 — | 1 | — |Frizione D.152.4 - 6 gole 10daNm 12Vdc
7/027160080 | 1 | 1 | 1 |Seegerforo[80 46005200 — | — | 1 |Frizione D.177.8 - 2 gole 13daNm 12Vdc
81027500070 | 1 | 1 | 1 |Linguetta 4x5DIN 6888 a disco 46008200 — | — | 1 |Frizione D.177.8 - 2 gole 13daNm 24Vdc
9144000300 1| 1 | 1 |Cuscinetto 6009 45x75x16 1626000005 1 |— 1| 1 |FiloL=65
10/44001200 11 1 | 1 |Cuscinetto 6010 50x80x16

IE/IE/002/2018

3.02
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INNESTO ELETTROMAGNETICO - LUBRIFICAZIONE CON GRASSO
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L'innesto elettromagnetico & un gruppo de-
COPPIA DINAMICA : ;
stinato a trasmettere il moto ad una pompa
idraulica UT attraverso una puleggia inseri-
bile o disinseribile tramite un comando elet-
Pd (daNm) trico. o
14 L'innesto elettromagnetico & composto da:
- una frizione elettromagnetica (FE).
12 N - - un supporto (SU) in alluminio con albero
\\ N /{,Ef;(f/ conico (AT) e calettato (UT) montato su
10 \\ — - J/ cuscinetti lubrificati a grasso.
8 f \\ ] - giunto da ordinare separatamente
YRS IEG13
EG10° [N \\/v-m% .
61V +20% |/ o122y Funzwn_ame!lto_ _ o o
/ \ ~—_ Questo tipo di frizione usa il principio della forza attrattiva di un campo elet-
4+— ——{|EG10 - 12/24V . . . .
{/E%g/ tromagnetico generato da un solenoide che, se eccitato (L1 in ON), collega
9 ’ una puleggia ad un albero di trasmissione.
La frizione elettromagnetica si compone di due parti distinte:
0 - il solenoide L1, montato sul supporto;
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 N (RPM)

Calcolo approssimativo della coppia di trasmissione:

P (daNm)=c e p © 0,0017
P<Pd

dove:
p = Pressione della pompa in BAR
¢ = Cilindrata della pompa in cc/Giro

dal diagramma:
Pd = Coppia massima ammessa dal giunto in daNm
n = Velocita di rotazione motore in Giri/1’

Tensione di alimentazione e temperatura influenzano considerevolmente
il buon funzionamento dell'innesto. Con temperature di lavoro superiori
a 70 °C la coppia dinamica si riduce del 20%. Per ottenere la massima
coppia & necessario sottoporre la frizione ad un rodaggio con ripetuti cicli
di lavoro (ON/OFF).

- la puleggia PU, montata sull'albero conico AT.

Il funzionamento avviene nel seguente modo:

- condizioni normali con L1 in OFF, la puleggia, trascinata dalla cinghia tra-
pezoidale, gira folle sul proprio cuscinetto;

- condizioni di lavoro con L1 in ON, la puleggia, trascinata dalla cinghia
trapezoidale, trasmette il movimento allalbero, quindi all’utilizzo UT.

CARATTERISTICHE

Numero giri max.

5000 giri/min

Coppia statica nominale (*)
(a12/24V +0,5%)

10.2 daNm (puleggia @152.4 - 2 gole)

10.2 daNm (puleggia @152.4 - 6 gole)

12.2 daNm (puleggia @177.8 - 2 gole)

Alimentazione (*) 12 Ve - SOW
24 \/dc - 60W

Senso di rotazione (vista lato puleggia) | orario

Temperatura ambiente -10°C = +45°C

Temperatura max di lavoro bobina (*) | 100 °C

Quantita grasso 30gr

Tipo di grasso

DIN 51502 = MPF - 1K-20

IE/IE/002/2018

3.03




IEG (grease) BREVINI
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CODICE DI ORDINAZIONE
IR R TR (e I
. Optional — — solo 1
B | IEG = Innesto elettromagnetico lJ N = Frizione a 2 il |
*_
I Coppia Puleggia A* =7 152,422 gole (solo per IEG10)
|10 =10daN I B =1 152,4 PK6, a 6 gole (solo per IEG10 - 12V)
* Puleggia con sezione SPA

Flange sez. 4.02 Tensione 12 =12V DC
1/2 = Pompa GR. 1-2 |
[1/2Pomg ! 24 =24V 0C

RICAMBI

Oty Q.ty
Ref.|Code < | @ |Descrizione Ref. |Code < | @ |Descrizione
2| & 2 &

134202300 1 1 |Albero 1244102200 1 1 |Anello di tenuta corteco 45x60x7
2(39017400 1 1 |Flangia Gr.1-2 (sez 4.02) 13|44102400 1 1 |Anello di tenuta corteco 35x50x7
3139021300 1 1 |Corpo 14149101000 1 1 |Ingrassatore M8
4|39100800 1 1 |Centraggio 44/1 15|051437008 1 1 |Rondella alluminio M8 8.5x15x1.5
5/39103000 1 1 |Distanziale 1646004700 1 | — |Frizione D.152.4 - 2 gole 10daNm 12Vdc
639204500 1 1 |Guarnizione in carta 46004800 1 | — |Frizione D.152.4 - 2 gole 10daNm 24Vdc
7140007300 4 | 4 |Vite TCEI M6x20 46008400 — | 1 |Frizione D.152.4 - 6 gole 10daNm 12Vdc
81026035090 1 1 |Vite TEE M8x10 17/26000005 1 | — |[Filo L=65
9|027150450 1 1 |Seeger albero E45

10| Q27500070 1 1 |Linguetta 4x5 DIN 6888 a disco

11/44000300 2 | 2 |Cuscinetto 6009 45x75x16

IEG/IE/001/2018 3.04
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FLANGE su/universale - IM2 - IM2/Universale
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J_Lm,n,,u“a fori Lu. 15

int. 146

int.| 162

c]

M16 N°2 Fori pass.

ﬁ47
|

14 N° Fori pass. ‘<~ -

T

I
|

Kit flangia e viti di ricambio

14050012

Kit flangia e viti di ricambio

14050011

14050055

982

&

€]

N

e =

128

|
'

M10 N°4 Fori pass.

1495

L M10 N4 Fori passanti

1405008

Kit flangia e viti di ricambio

14050005

14050006

FLANGES/IE/000/2009

I
B A
k/——;LB ‘ M10 N Fori pass.
Kit flangia e viti di ricambio 14050062 | Kit flangia e viti di ricambio 14050010 |Kit flangia e viti di ricambio 14050013
130,10 IEI
e Tipo pompa 4 H
| A |SAEA 25 25
? B | SAEB 12 25
{ C |SAEC 15 28
o D GR.2 22 22
g2 E |GR.3 22 22
J F |[GR.35 245 245
| G |GR.4 36 36
ﬁé L [ISO1 205 26.5
3 Z M IS0 2 33 43
. . N . i P |ISO3 57 72
Kit flangia e viti di ricambio 14050060
4.01




FLANGE IM1 /IE
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N—
I
=
13| I ) N
B
=
| —
20
238

20

fe ety

B101,6 HT

| GR1* | 1 | | GR.2-3 | 23 |
98.2
26.2,__26.2_ AL
LT i L] |
L j - ‘
DR\/@/@W N D 1
N S N i
% %/ o e TF % 2
= = 3 / \ S . _t13mato 2l = | =
[‘ 2 Q ﬁ T (2] 30 J
H @ / (] 2 i @;{
N°2 Fori M8 t.u. 15
e |1 | N4 Fori M10 pass.
8.5 4
L1g_|
L9, |
* Solo per IE
Codice flangia di ricambio 39043000 Codice flangia di ricambio 39012500
| SAE/A | S/A | | SAE/B | S/B |

N°2 Fori M12 pass.

Codice flangia di ricambio

39030600

Codice flangia di ricambio

39030800

FLANGE IEG

FLANGE imo5s

B 254,4 H8
L
B 36,5 HT
|
|

| GR.1-2 | 12 |

| GR.1-2 | 12 |

2
26,3 | N® 4 Fori M6 T.U. 12
12

Codice flangia di ricambio

39017400

Codice flangia di ricambio

39022800

FLANGES/IE/000/2009

4.02
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Dana Motion Systems ltalia S.r.l.

Fluid Power Division
Sede operativa: Via Giulio Natta 1, 42124 Reggio Emilia - Italy

Tel: +39.0522.270711 - Fax: +39.0522.505856
Sede legale: Via Luciano Brevini 1/A, 42124 Reggio Emilia - Italy
Tel: +39.0522.9281 - Fax: +39.0522.928300

www.dana.com/brevini - dana.re @dana.com
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