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1 VISPARIGA INFORMACIJA

1.1 IEVADS

Dana Motion Systems vélas jums pateikties par sava produkta iegadi un priecajas, ka esat kluvis par klientu.
Més esam parliecinati, ka jus busiet loti apmierinati ar $ts vin€as izmantoSanu.

1.2 SIS ROKASGRAMATAS NOLUKS

STs rokasgramatas noliiks ir sniegt misu pacel$anas un vilk§anas vinéu lietotdjiem visu nepiecie$amo informaciju par vinéu pa-
reizu uzstadiSanu, ekspluataciju un uzturéSanu saskana ar speka esosajos standartos noteiktajiem ar droSibu saistitajiem

ierobezojumiem.

STs rokasgramatas izmanto$anas atvieglo$anai talak ir noraditi izmantotie termini un simboli.

Bistama zona:

tada zona mehanisma vai ta tuvuma, kura atrasanas rada ri-
sku neaizsargatas personas veselibai un drosibai.
Neaizsargata persona:

jebkura persona, kas pilnigi vai dal€&ji atrodas bistamaja zona.
Operators:

persona, kas ir atbildiga par visa mehanisma uzstadisanu,
iedarbinaSanu, noreguléSanu, tehnisko apkopi un tirisanu.
Kvalificéts tehnikis:

apmacita persona, kas ir atbildiga par Tpasu tehnisko apkopi
vai remontu, kura veikS§anai nepiecieSama konkréta pieredze
saistiba ar So mehanismu, tostarp attieciba uz ta
ekspluataciju, aizsargiericém un aizsargiericu darbibas princi-
pu.

Noradiet $adu informaciju:

a - Vincas sérijas numurs

b - Modela kods

¢ - Vincas tips/apraksts

d - Izgatavo$anas gads — Svitrkods

e - Svars

So informaciju var atrast uz vin€ai piestiprinatas
nosaukuma plaksnites.

PIEZIME:

Atkariba no sérijas numura izdosanas datuma uz vincas
ir viens no talak paraditajiem nosaukuma plaksnites vei-
diem.

I oana_— BREVINI Via Lucano Bren A
A\ UZMANIBU N e
5 /\/ a Bar code
Operatoram un kvalificétajam tehnikim paredzéti standarti { = h )(b) } c E
attiectba uz nelaimes gadijumu novér$anu F;mmw T @
l (c) ]
S | R I 4 R
A BRIDINAJUMS H{Ofped [ [[verr |[# [[Fem 1G=
i H ani e . = fé‘??)l(ﬂé’ b waz(W / Weight
Mehanisma un/vai mehanisma detalu bojajuma iespéja IM” / //H - [ = 2 [
R | 7] [ e
SVARIGI: G 52" % e [Tl o e
PAPILDU INFORMACIJU PAR ATTIECIGO PROCESU
PIEZIME: ( A
P —— BREVINI_|::.covevnrn | C€
Noderiga vai svariga informacija. T Wotion Systams | Tel. +39 0522 9261
Lddzu, sazinieties ar Dana Motion Systems, ja neesat par { iNm I (a) o) } @
kaut ko parliecinats vai art 81 rokasgramata ir tikusi sabojata [rmel] 7o) |
vai pazaudéta. | ewm"l ¢ |
- Info
. TALRUNIS +39 0522 9281 Rupe("dl\’aﬂqve[er Mi(nkmBL Peakpversswe OU\/INf\‘g;N P(%;:r V:)\\/toalge N.poles
. FAKSS: +39 0522 928200 o =
Layer Max(l(\g)epu\\ Lifting 1ulgp)evsanne\ Ru(sve/:‘;::)ed FEM W(i\gg)ht ‘
@]
- _/
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VISPARIGA INFORMACIJA

1.3 GARANTIJA UN IZME(}INAéANA

Uzneémums Dana Motion Systems garanté, ka ta produktiem nebds nekadu materialu vai razo$anas defektu piegades llguma
vai pasitijuma apstiprindjuma noradritaja laikposma.

81 garantija nav spéka, ja tiek uzskatits, ka bojajuma vai nepareizas darbibas iemesls ir produkta nepareiza vai neatbilstosa lie-
tojuma rezultats un nav veikta noradita palaiSanas procedira, kas javeic seSu (6) ménesu laika péc nosatiSanas datuma.

1.4 INFORMACIJA DARBINIEKIEM

Visiem darba devéjiem ir janodroSina darbinieku informéSana par $adam ar vin€as drosu ekspluataciju saistitam lietam:
* nelaimes gadijumu riski;
» operatora droSibai paredzétas ierices;

+ visparigie noteikumi par nelaimes gadijumu novérSanu vai starptautiskajas direktivas un vin€as lietoSanas valsts tiesibu
aktos ietvertie noteikumi.

Tomér operatoriem un kvalificétajiem tehnikiem ir jagaranté pilniga atbilstiba droSibas un nelaimes gadijumu novérSanas stan-
dartiem vincas lietoSanas valstr.

Pirms darba sakSanas gan operatoram, gan kvalificétajam tehnikim ir jaiepazistas ar $is vin€as funkcijam un jaizlasa visa 81
rokasgramata.

Vin€as detalu modificéSana vai aizstaSana bez nepiecieSamas uznémuma Dana Motion Systems rakstiskas atlaujas
sanems3anas var klat par céloni bojajumiem vai traumam. Sados gadijumos vin¢as raZotajs vairs nav atbildigs par nekada civili
vai kriminali sodama kaitéjuma nodarisanu.

1.5 SIS ROKASGRAMATAS IZMANTOSANA

Meés esam atvieglojusi §Ts rokasgramatas izmanto$anu, pievienojot visparigu satura raditaju 3. lappusé. Tas jums palidzés atrast
mekléto temu.

Nodalas ir sakartotas hierarhiski, lai atvieglotu nepiecieS$amas informacijas atraSanu.

6 Dana Incorporated IMM-0003LV - Hoisting and recovery winches



VISPARIGA INFORMACIJA

1.6 REPRODUCESANA UN AUTORTIESIBAS

Visas tiesibas pieder uznémumam Dana Motion Systems.

Bez iepriek$éjas uznémuma Dana Motion Systems rakstiskas atlaujas nedrikst pat dal&ji kopét Sis rokasgramatas uzbdvi un sa-
turu.

1.7 SIS ROKASGRAMATAS VERSIJAS

81 rokasgramata var tikt atjauninata, mainoties lietojuma un ekspluatacijas veidam.

1.8 SIS ROKASGRAMATAS DATUMS UN VERSIJA
1.8.1 VERSIJAS IZSEKOSANA

Faila nosaukums Izd. Datums Apraksts

IMM-0003 Winches (9006661) 00 Dokumenta izdoSana

IMM-0003LV Rev.01 Hoisting and recovery winches | 01 24/09/2019 j'j'r‘;rtojuma maina un dazadi atjauning-
1.8.2 MODELI

PacelSanas un vilk§anas vin¢as

IMM-0003LYV - Hoisting and recovery winches Dana Incorporated 7



2 IEPAKOJUMS, NOSUTISANA, PARVIETOSANA UN PRECU SANEMSANAS
PROCEDURAS

2.1 IEPAKOJUMS UN NOSUTISANA

Vincas ir iepakotas un tiek katram pasatitajam individuali nosatitas ievietotas kastés vai novietotas uz paliktniem.

2.2 PRECU SANEMSANAS PROCEDURAS

Péc vin€u piegades parbaudiet, vai atsititais to skaits atbilst pasttijuma noraditajam skaitam un vai iepakojums un saturs
transportéSanas laika nav bojats.

/A\ UZMANIBU

lepakoSanas siksna ir asa. PargrieSanas laika ta var trapit operatoram.

lepakojuma materiali ir janonem 3adi:

+ pargrieziet iepakojuma siksnas ar griezném (uzmanieties, jo pargrieztas siksnas gali var trapit operatoram);
* nogrieziet vai nonemiet iesainoSanas materialu;

* nonemiet vin€as no paliktniem.

Ja ievérots bojajums, defekts vai trokstoSi vienumi, lidzu, nekavéjoties pazinojiet to uznémumam Dana Motion Systems.
+  TALRUNIS: +39 0522 9281

+  FAKSS: +39 0522 928200

Noradiet §adu informaciju:

a - Vincas sérijas numurs

b - Modela kods

¢ - Vincas tips/apraksts

d - IzgatavoSanas gads — Svitrkods

e - Svars

So informaciju var atrast uz vinéai piestiprinatas nosaukuma plaksnites.

PIEZIME:
Atkariba no sérijas numura izdoSanas datuma uz vincéas ir viens no talak paraditajiem nosaukuma plaksnites veidiem.

(. N
<gws- BREVINI - gana> BREVINI | iuesonn €
_— 124 Reggo nell Enilia/lfe _—
Motion Systems el {{77 0522 9281 4 Motion Systems | Tel. +39 0522 9281
[ SN || (a) ‘ Bar code CE l o | (a) l
20 O R @ o] O @
l Fam//y / Out /1 &c/)/ﬁ | lDescr\phonl (C) l
‘ Info || [Rape ,f/,m/y| roﬁy strengf] | l Info | l
; om Nt Rope diamete Mlnkr\V}ABL Peak pressure| OIl flow Povv\wler Voltage N poles
16 | r— —— R ' 8 Bl il B K
‘ Max Max Weight
‘ pressure | ’ bar || ol flow ‘ |//ﬁ7//7 ‘ /(g Layer Max line pull Lifting of Personnel Rope speed FEM Weight
o Tl oeed (kg) (kg) (m/min) (kg)
e | I | (e
/‘2; ///gjee“//” kg layer ||5//7§;d/g}g€9 Hm/m//? layer J ¢ @ )

Klients ir atbildigs par atbrivoSanos no iesainojama materiala, un vinam japaripéjas, lai tas notiek atbilstoSi vincas
ekspluatacijas valsti speka esosajiem noteikumiem.
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IEPAKOJUMS, NOSUTISANA, PARVIETOSANA UN PRECU SANEMSANAS PROCEDURAS

2.3 VINCAS PARVIETOSANA BEZ IEPAKOJUMA

/A\ UZMANIBU

Pirms vin€as iznem$anas no iepakojuma nostipriniet vin€u ar piemérotiem pacelSanas piederumiem (aizsargajiet krasotas vir-
smas), lai ta nevarétu izslidét vai apgazties.

Pirms vinCas parvietoSanas iznemiet jebkurus koka klu€us, kuri ievietoti iepakojuma stabilitates garantéSanai parvietoSanas un
transportésSanas laika.

Vin&as pacelSanas laika parGpéjieties par vienmérigu tas svara sadaltjjumu.

/A\ UZMANIBU

Nepaceliet vinéu aiz motora.

2.4 PARVIETOSANA

/A\ UZMANIBU

TransportéSanas paliktnu parvietoSanas laika izmantojiet iepakojuma tipam piemérotus transportlidzeklus, kuriem ir pietiekama
kravnesiba ST darba veiksanai.

Vinc¢as svars ir noradits ar burtu “E”.

®
DANA BREV’N’ Via Luciano Brevim 14 @ BREVIN' Via Luciano Brevini 1/A ( €
v —_— 42124 Reggo nell Fmilalfaly IR W AR ®E | 42124 Reggio nel'Emilialltaly
Motion Systems Tel +39 0522 9261 Motion Systems | Tel. +39 0522 9281
[ SN H (a) ‘ Bar code CE l | (
SN a) |
el (®) ] @ o] Omn @
Family / Out / 1/ In l
- Descmplmnl (c) l
l (e) i
l Info | ]
‘ Info ‘ | [Rope lf/imE/F/I r'o;y streng| |
i Nimm Rope Glameter] Min MBL Peak pressure] O flow Fower Voltage o
> 5 = (mm) (kN) (I/min) (kW) (Volt) poles
el T e =
£ [ I R [
9 /gh!

‘ PIESSUE o ol_fow lnin K Layer Max line pull Lifting of Personnel Rope speed FEM Weight
Max line pull) Speed rope (kg) (kg) (m/min) (kg)

first /qygr /@ first layer m/min e

Max line pull Speed rope @
Kfﬁﬁ /@/,f; H kg layer || bop layer | |/min layer

(. _/

* Nesagaziet vai neapgaziet pacelSanas vai parvietoSanas laika.

» Javincas tiek paceltas ar autoiekravéju, partpéjieties, lai svars ir vienmérigi sadalits starp abam dak$am.

« Javincas tiek paceltas ar celtni, parupéjieties, lai svars ir vienmérigi sadalits, un kopa ar siksnu izmantojiet pacel8anas pie-
derumus, kuri ir apstiprinati atbilstosi spéka esosajiem standartiem.

+ Javincas tiek piegadatas uz paliktniem, partpéjieties, lai pacelSanas piederumi nesaboja vincu.

« Ja nepiecieSams, novietojiet piemérotus koka klu€us zem vin€as, lai atvieglotu pacelSanas piederumu izmanto$anu.

/A\ UZMANIBU

Vin&as pacel$anas un novietoSanas pareizaja pozicija laika izvairieties no triecieniem un spécigiem atsitieniem.

IMM-0003LYV - Hoisting and recovery winches Dana Incorporated 9



IEPAKOJUMS, NOSUTISANA, PARVIETOSANA UN PRECU SANEMSANAS PROCEDURAS

2.5 UZGLABASANA
Ja vinca ir janovieto pagaidu uzglabasanai vai uzglabasanai uz laiku, kas parsniedz seSus ménesus, péc darbibas parbaudes
izpildiet turpmak dotos noradijumus.

+ Pilnigi piepildiet reduktora dalu un hidrodzingju ar ellu (skatiet informaciju par ellu lietoSanu sadalas "4.2 ElloSana, 15 Ipp."
un "4.3 Hidrauliskas sistémas ella, 16 Ipp.");

+ ar piemérotiem aizbaZniem vai vaciniem aizveriet visas atveres vai savienojumus;
+ uzglabajiet kada drosa, sausa vieta, kura nenotiek ievérojamas temperatras un mitruma [imena izmainas.

/\ UZMANIBU

Ja uzglabasanas periods bis ilgaks par seSiem ménesiem, rotéjoso blivslégu efektivitate pasliktinasies (ieteicams veikt perio-
disku vizualo parbaudi; ja konstatéta nopltde, blivsiégi janomaina). Sazinieties ar uznémuma Dana Motion Systems tehniskas
apkopes dalu, ka noradits sadala "2.2 Pre€u sanemSanas proceduras, 8 Ipp.".

« Méginiet nenovietot vincas vienu virs otras. Ja tas nepiecieSams, izmantojiet atbilstosus atdalitajus, kas var izturét vincu sva-
ru.

* Nenovietojiet virs vinéam materialu, kas var tas sabojat.
* Neuzglab3jiet vincu tieSa tranzita zonu tuvuma.
* Neatbalstiet vincu tieSi pret gridu.

10 Dana Incorporated IMM-0003LV - Hoisting and recovery winches



3 MEHANISMA APRAKSTS UN SPECIFIKACIJAS

3.1 DARBIBAS PRINCIPS

Sai vinéa ir dazadas konfiguracijas, un ta ir paredzéta pacel$anai un vilk§anai.

3.2 KONFIGURACIJA UN UZBUVE

Vin&as konfiguracija ir noradita liguma.

Vincas galvenas sastavdalas ir $adas:

* spole;

» balsta konstrukcija;

» epiciklisks reduktors;

* bezatteices aizturis;

+ varsts blokéSanai un kustibas lejup vai vilkSanas kontroleéSanai;
* hidrodzingjs;

* piederumi.

3.3 TEHNISKIE ATSAUCES STANDARTI

Tehniskas dokumentacijas fails glabajas uznémuma Dana Motion Systems tehniskas informacijas nodala. Saja faila ir
tehnologijas dokumenti, izmantotie standarti, aprékini, parvadu parbaudes, materialu atsauces, izméginajuma akti, izméri, kop-
salikuma raséjumi un rezerves dalu saraksti.

3.4 DARBA VIDES APSTAKLI

Lai nodroSinatu pareizu vin¢as darbibu, ta janovieto vieta, kur temperatira ir robezas no —10° C I1dz +40° C un relativais mitrums
ir maks. 50 %. Ja darba temperatira ir atSkiriga, pirms lietoSanas sazinieties ar uznémumu Dana Motion Systems.

3.5 EKSPLUATACIJA PIESARNOTA VIDE

Ja vinéa ir jaizmanto koroziva vidé, kura ir rupjgraudainas piesarnojo$o vielu, pieméram, smilsu, dinu vai koka zagskaidu,
dalinas vai arkartigi smalki putekli, notiriet vin€u ar tdeni vai piesarnojoso vielu veidam piemérotu Skidrumu, lai novérstu So vielu
nogulsnésanos, kas var sabojat tadas svarigas dalas ka skruves, gredzenus un paplaksnu blives.

Tas ir svarigi, lai apkope tiktu veikta atbilstoSi grafikam, ka art ar atbilsto§am metodém, lai novérstu vin¢as parmérigu nodilumu,
iepriek$ parbaudot, vai nav redzams nekads lakoto virsmu bojajums.

3.6 VIBRACWA

Kad darbibas apstakl|i atbilst Saja rokasgramata sniegtajiem ieteikumiem par pareizu izmantoSanu, vibracija, kas rodas parastas
darbibas laika, nerada nekadas bistamas situacijas. Neparasta vibracija var noradit uz nepareizu darbibu, un operatoram ir
nekaveéjoties jaaptur vinca un jainformé uznémums Dana Motion Systems.

3.7 TROKSNIS

871 vinéa ir konstruéta un izgatavota ta, lai samazinatu trok8na limeni jau izcelsmes vieta. Dana Motion Systems informé opera-
torus par ar vin€as troksni saistito problému, lai vini varétu veikt attiecigos pasakumus atbilstoSi darba vides apstakliem
(pieméram, ja ir kaut kadas dalas, kas atbalso skanu, vai arf tuvuma ir citi trokSna avoti).

3.8 VIDE, KURA PASTAV SPRADZIENA RISKS UN/VAI UGUNSBISTAMIBA

81 vinga nav paredzéta izmanto$anai spradzienbistama vai potenciali spradzienbistama vidé.
Ja ir paredzéti $adi ekspluatacijas apstakli, jums ir noteikti jasazinas ar uznémumu Dana Motion Systems.

3.9 TROKSNIS

81 vinéa ir konstruéta un izgatavota ta, lai samazinatu trok8na [Tmeni jau izcelsmes vieta.
Skanas spiediena limenis ir mazaks par 70 dB (A).

TrokSna palielina8anas var noradit uz mehanisma nepareizu darbibu.
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MEHANISMA APRAKSTS UN SPECIFIKACIJAS

3.10 LOGISKI PAREDZAMA NEPAREIZA LIETOSANA

Turpmak sniegtas informacijas virsraksts var bt $ads — pacel$anas un vilk§anas vinéu “logiski paredzama nepareiza
lietoSana™:

visas darbibas, kas parsniedz uz vin€as nosaukuma plaksnites noraditos parametrus;

vin€u lietoSana tadam ar pacel$anu vai vilk§anu saistitam darbibam, kuras nav noraditas pareizas ekspluatacijas noteiku-
mos;

vin€u izmantoSana pacelSanai vai vilkSanai tad, ja ir kaut kadi Skérsli, kas var traucét to paredzéto parasto darbibu;
vilk§anas vincas nedrikst izmantot ka pacel$anas vinc¢as.

3.11 AIZLIEGUMS

PacelSanas vai vilk§anas vin€as nedrikst izmantot tieSai vai netieSai personu transportéSanai vai pacelSanai.

Pacel$anas vai vilk§8anas vin€as nedrikst izmantot neviena no situacijam, kuras ir jau minétas aizliegumos $Saja lietoSanas un
tehniskas apkopes rokasgramata.

VilkSanas vin€as nedrikst izmantot ka pacelSanas vinc¢as.
Pacel3anas vai vilk8anas vin€as nedrikst izmantot pacelSanai vai vilkSanai, kamér spole ir blokéta.

Aizliegts veikt jebkuras ar pacel$anu vai vilkSanu saistitas darbibas, kas var radtt risku, — pirmkart un galvenokart, darbinieku
droSibai un, otrkart, ar pacelSanu vai vilk8anu saistitajiem transportlidzekliem un aprikojumam.

Aizliegts nevajadzigi aiztikt So mehanismu.
Pacel$anas un vilk§anas vin¢as nedrikst izmantot ar sintétisku virvi.

12
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4 UZSTADISANA

4.1 PAREIZAS UZSTADISANAS NOTEIKUMI

/\ UZMANIBU

Vin&as uzstadiSana javeic operatoriem un kvalificétiem tehnikiem.

Vin€as montaza ir javeic uz lietotaja sagatavota balsta, tam izmantojot vin€as saskarni. Vin€a jauzstada uz stingras struktdras
ar Itdzenu virsmu un janostiprina ar labas kvalitates bultskrivém un skrivém tas galigajam lietojumam. Jaizmanto skraves ar
pretestibas klasi 8.8 vai 10.9, un pievilk§8anas griezes momentam jaatbilst speka esoSajiem standartiem, kas noradrti talak tabul3;
ieteicams zem skriivju galvinam uzlikt paplaksnes.
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UZSTADISANA

4.1.1 TABULA, KURA NORADITI IETEICAMIE PIEVILKSANAS GRIEZES MOMENTI ATBILSTOSI
DOKUMENTAM NPIO34

m SKRUVJU KLASE'
] 8.8 10.9
leteicamie pievilkSanas griezes momenti [N-m]
I | _
L MERKIS MIN MAKS | MERKIS MIN MAKS

mm mm mm mm

M6 1 10 5 10.4 9.8 10.6 15.3 14.4 15.6
M8 1.25 13 6 25 23.5 25.5 37 34.8 37.7
M10 1.5 16 8 50 47 51 73 69 74
M12 1.75 18 10 86 81 88 127 119 130
M14 2 21 12 137 129 140 201 189 205
M16 2 24 14 214 201 218 314 295 320
M18 2.5 27 14 306 288 312 435 409 444
M20 25 30 17 432 406 441 615 578 627
M22 25 34 17 592 556 604 843 792 860
M24 3 36 19 744 699 759 1060 996 1081
M27 3 41 19 1100 1034 1122 1570 1476 1601
M30 35 46 22 1500 1410 1530 2130 2002 2173
M33 35 50 24 1980 1861 2020 2800 2632 2856
M36 4 55 27 2540 2388 2591 3600 3384 3672

" Klase saskana ar standartu 1ISO898-1:2009.

PAZINOJUMS

Skravém ir jabat pietiekami garam, lai tas varétu pareizi savienot pasSas vincas struktdru un struktdru, uz kuras vai kura vinca
novietota.

/A\ UZMANIBU

Beigu posma izgatavotajam ir uzticéta maksimala nostiepes vai griezes momenta kontroles uzstadiSana vinéam ar droSu darba
slodzi, kas ir lielaka par vai vienada ar 1000 kg vai 40 000 N-m.

/\ UZMANIBU

Beigu posma izgatavotajam ir uzticéta aizsargapvalku vai aizsarga uzstadi$ana gadijuma, ja mehanisms ir viegli pieejams.

PIEZIME:
Pareizai montazas veikSanai izmantojiet caurumus uz vinéasl/lietojuma saskarnes.
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UZSTADISANA

4.2 ELLOSANA

Kad vinca ir piegadata ar iepilditu ellu, taja ir pareizais smérvielas daudzums, kas noradits izmantotaja vin¢as specifikaciju lapa.
Ella ir ISO VG150 atbilstosi standartam 1SO 3448.

Gadijuma, ja vinca ir piegadata bez iepilditas ellas, lietotajam pirms vin¢as palaiSanas ir javeic pareiza ellas iepildiSana.
Pirmajai ellas mainai ir janotiek pirms vin€as 50 darba stundu sasniegSanas — sakotné&ja piestrades perioda.
Péc tam tas jadara ik péc 500 vin¢as darba stundam.

Ellas parbaudiSanai, papildinaSanai un nomainai izmantojiet 8$im nolikam nodro$inatos aizgrieznus, ka paradits specifikaciju la-
pa. Zem aizgriezniem eso$as blivripas ir janomaina péc katras aizgrieznu atskravésanas reizes iepriek$ noradito darbu veiksa-
nai. Smérviela janomaina tad, kad ella ir karsta, lai ta novérstu dulku izveidoSanos. Ellas mainas laika ir janotira arf reduktora
iekSpuse, tam izmantojot kadu Sim nolikam piemérotu tiriSanas Skidrumu, ko iesaka smérvielas razotaji. Neatkarigi no eksplua-
tacijas stundu skaita smérvielas lTmenis japarbauda ik péc 20 dienam.

PIEZIME:
Pirms vinéas jebkuras izmantoSanas parbaudiet, vai taja ir ella un vai ellas limenis ir pareizs.

4.2.1 HIDRODZINEJA PIEPILDISANA

Visas norades par uzstadiSanu (ar1 starpposma norades, kuras nav Seit paraditas) jaizpilda péc optimalas piepildiSanas
orientacijas nodrosinasanas. Korpuss ir japiepilda pa iztecina$anas atveri S1 vai S2 ar ieprieks filtrétu ellu. Saja laika visam citam
atverém ir jabat aizveértam ar aizgriezniem. Atveres, kuras vélak bas nepiecieSamas, janoslédz, izmantojot caurules ITkumus vai
pretvarstu. Tas novers gaisa ieklGSanu agregata, to pagrieZot uzstadiSanas orientacija. Uzstadot agregatu zem minimala ellas
daudzuma tvertnes, jaatceras, ka atveres drikst atvert tikai tad, kad tvertne ir piepildita un agregats atrodas zemak par ellas
[Tmeni. Turpmak zZimé&juma ir paradita veicamo darbibu seciba. Ja dzingjs ir jau uzstadits nepiecieSamaja pozicija, tad korpusu
var piepildit, izmantojot turpmak sniegtos noradijumus. To darot, noteikti jaizvairas no netirumu un jebkura cita veida
piesarnojuma nonaksanas korpusa. Pirma ellas maina ir javeic péc aptuveni 500 ekspluatacijas stundam, filtra elementi pirmo
reizi janomaina péc 50 darba stundam sakotnéjai kontdra tiriSanai un péc tam ik péc 500 stundam; péc tam ellas maina javeic
ik p&c 2000 stundam. Sis intervals jasamazina, ja filtra aizséré$anas indikators norada, ka kasetne ir aizséréjusi vai sistéma

strada loti piesarnota vide.

1-Ella
2 - Gaisa noplide
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UZSTADISANA

4.3 HIDRAULISKAS SISTEMAS ELLA

Vin&as hidrodzingéjam izmantojiet mineralellu ar piedevam nolietojuma aizkavé$anai un VG 46 viskozitates indeksu. Batiska ir
10 mikronu hidrauliskas ellas filtru izmanto$ana pie dzin&ja iepludes atveres, lai garantétu hidrodzinéja, bezatteices aiztura,
aiztura atlaiSanas sadales varsta un slodzes samazindjuma kontrolei paredzéta varsta pareizu darbtbu un apmierinosu
kalpo$anas ilgumu.

4.3.1 VISKOZITATES KLASIFIKACIJAS TABULA
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a - Viskozitates klasifikacija
b - ¢St 40° C temperatara
c-I1SOVG

d - AGMA Nr.

e - SAE skaitla parvads

f - SAE skaitla dzingji

g - SUS (pamatellas)
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UZSTADISANA

4.4 HIDRAULISKAS SISTEMAS PIEVIENOSANA VINCAI

Vinca japievieno hidrauliskajai sistémai ar trim caurulém: divas no tam ir paredzétas padevei, bet treSa ir tieSi pievienota hidrau-
liskas sistemas tvertnei un paredzéta dzingja iztukSoSanai tad, kad ta nepiecieSama (caurulu pievienoSanai pie hidrodzinéja pa-
redzéto savienotajuzmavu izméri un specifikacijas ir katras vin€as specifikaciju lapa). Caurulu iek$&jam diametram ir jabat

atbilstoSam, lai izvairttos no slodzes zuduma un neapmierinosa pretspiediena, kas izraisa spiediena palielinaSanos visa sisteéma.

PIEZIME:

Skatoties uz vinéu no motora puses, ‘01' nozimé, ka pacelSana notiek pulkstenraditaju kustibas virziena, bet ‘02’
nozimé, ka pacelSana notiek pretéji pulkstenraditaju kustibas virzienam.

leteiktais hidrauliskas sistémas izkartojums ar tieSu dzinéja iztukSo3anu tvertné
PacelSanas kods = 01

Pacel$sanas kods = 02
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UZSTADISANA

4.5 STANDARTA “01” - “02” HIDRAULISKA SISTEMA

Skatiet sadalu "4.4 Hidrauliskas sistémas pievienoSana vincai, 17 Ipp.".

/A\ UZMANIBU

Kad sistéma ir stacionara, ellas pliSanai pa cauruléem nepiecieS8amais spiediens nedrikst parsniegt tris (3) barus. (Uzlieciet uz
caurulém atras sakabes kontroles mériericu lietoSanai.)

/\ BRIDINAJUMS

Izmantojiet ellas spiediena vin€as kontroles sadalttajus, kuriem ir V1-V2 drenazas caurulvadi neitralaja pozicija (konfiguracija
H), lai novérstu nejausu aiztura atlaiSanu ar caurulés palikuSo hidraulisko spiedienu tikmér, kamér vin¢a ir stacionara.

/\ BRIDINAJUMS

Vin&as parastas darbibas laika aizturis tiek automatiski atlaists, izmantojot varstu vai pasu motoru, kad notiek ta palaiSana, un
aizturis atkal jabloké, kad motors partrauc darboties.

Lai atlaistu aizturi, spiediens tiek novadits no padeves Iijas uz motoru. Lai varétu atkal blokét aizturi péc vin¢as apstasanas,
abas padeves linijas atlikuSais spiediens nedrikst parsniegt tris (3) barus tad, kad sadales svira ir novietota centra.

A BISTAMIBA

Pacelot svaru, ar kuru noslogota vin€as trose, nekad neizmantojiet ta celtna hidraulisko izlici, uz kura uzstadita vin¢a. Ja tas
tiek darits, parspiediena varsts nespéj aizsargat vincu no |oti bistamam parslodzém.
AIZLIEGTA pretspiediena varsta iestatijuma mainiSana, lai varétu pacelt svaru, kas lielaks par atlauto.

4.6 ELEKTROMOTORS

Saja lietodanas un tehniskas apkopes rokasgramata ir galvenokart aprakstitas tddas pacel$anas un vilk§anas vinéas, kuru gal-
venais motors sastav no hidrauliski roteéjoSiem servomehanismiem; par citiem motoru veidiem konsultgjieties ar uznémuma Dana
Motion Systems tehniskas apkopes dalu.

4.6.1 ARKARTAS SITUACIJA

Vin&a nav aprikota ar avarijatslédzes ierici. Uzstaditajam ir janodrosina avarijatslédzes ierice, kas izmantojama visai vincai
atbilstoSi kopéjo risku novértéjumam un lietotajam elektroapgades veidam. Avarijatslédzes iericei ir jaspéj drosi apturét vincu.
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5 IEDARBINASANA

/A\ UZMANIBU

Pirms vin€as pirmas iedarbinaSanas reizes parbaudiet Sadas lietas:

e vaiir pareizs smérvielas limenis;

« vaiir cieSi pievilktas visas skriives un bultskriives;

« vai hidrauliska sistéma atbilst attiecigaja sadala noraditajam specifikacijam;
» vai spoles rotacijas virziens ir pareizs.

» Lai parbaudttu spoles rotacijas virzienu, darbiniet vincu bez noslodzes un parliecinieties, ka pacelSanas kustiba notiek taja
pasa virziena, kura kustas trose, kura uztinas uz spoles.

5.1 TROSES NOSTIPRINASANA

PIEZIME:
Vin€a parasti tiek piegadata bez uz spoles uztitas troses.

Troses uzlikS8ana javeic kadam operatoram vai kvalificétam tehnikim atbilstoSi troses raZotaja sniegtajiem noradijumiem.

SVARIGI:
UZMANIGI IZLASIET A PIELIKUMA SNIEGTOS NORADIJUMUS.

Atkariba no lietojuma veida vinc€ai ar trosi var bat dazadi troses stiprindjumi. Tie var bt spoles arpusé vai iekSpusé ar skriivém
un Kilspailu sistemam. NodroSiniet, lai trose kopa ar stiprinajumiem ir cieSi nostiprinata un pareizi sakotnéji nospriegota.
SVARIGI:

NESABOJAJIET TROSES GALU; LUDZU, NEMIET VERA NORADIJUMUS SADALA "10 A PIELIKUMS — TROSES — TRISI
UN SPOLES, 30 LPP.". VISAS DARBIBAS IR JAVEIC TIKMER, KAMER VINCA NETIEK IZMANTOTA.
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IEDARBINASANA

5.1.1 TROSES NOSTIPRINASANA
SVARIGI:

RIKOJIETIES AR TROSES BRIVO GALU, IZMANTOJOT ATBILSTOSUS AIZSARGLIDZEKLUS UN APRIKOJUMU. UZMA-
NIETIES, LAl NESABOJATU TROSI, IEVEROJOT A PIELIKUMA DOTOS IETEIKUMUS. VISAS DARBIBAS IR JAVEIC
TIKMER, KAMER VINCA NETIEK IZMANTOTA, UN JARIKOJAS UZMANIGI LAIKA, KAMER NOTIEK SPOLES ROTACIJA

TAS POZICIONESANAL.

ATTELS 1: levietojiet trosi spoles atloka atverg, parbaudiet
vin€as rotacijas virzienu un pievelciet skravi I1dz noradttajam
pievilkSanas griezes momentam.

ATTELS 2: levietojiet trosi spoles atveré un parbaudiet vinéas
rotacijas virzienu.

ATTELS 3: Parbaudiet, vai trose brivi iziet cauri spoles lig-
zdai, ievietojiet platni aug$éja zona starp trosi un ligzdu un
pievelciet skriives ITdz noteiktajam griezes momentam; troses
garums, kas var iznakt arg, ir 2 reizes lielaks par troses diame-

tru.

-

|

ATTELS 4: Parbaudiet, vai trose ir novietota spailu vidd un
pievelciet skruves Idz noteiktajam griezes momentam;
parbaudiet, vai trose ir ievietota tai paredzétaja rieva un novie-
tota uz spoles atloka; troses garums, kas var iznakt ara, ir

2 reizes lielaks par troses diametru.
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IEDARBINASANA

ATTELS 5: Aplociet trosi apkart atlokam, blokgjiet atloku
ligzda un pavelciet spolé ievietoto troses dalu, vienmer
parliecinoties, ka briva dala ir 2 reizes lielaka par troses dia-
metru pretéja pusé vai péc troses nostiprinaanas ar spailém.

ATTELS 6: Parbaudiet, vai trose brivi iziet cauri atverei, ievie-
tojiet platni augséja zona starp trosi un atveri un pievelciet
skravi I1dz noteiktajam griezes momentam,; skrive nedrikst
iznakt lauka pretéja puse.

ATTELS 7: levietojiet trosi spoles atloka, parliecinieties, vai
spailu pozicija ir pareiza, un pievelciet skrives ar noteikto
griezes momentu.
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IEDARBINASANA

5.2 DARBIBAS PARBAUDISANA

PIEZIME:

Visi ar spiedienu, hidrauliskas ellas plusmu un atrumu saistitie dati ir noraditi vinéu tehniskas specifikacijas tabula un
uz vin¢as nosaukuma plaksnites.

ledarbinasanas laika vinca ir aptuveni desmit minates jadarbina bez noslodzes abos rotacijas virzienos.
Pirmaja reizé javeic tikai loti neliela svara pacelSana [idz aptuveni viena metra augstumam, lai parbauditu, vai bremze darbojas
pareizi.

Parliecinieties, ka spé&jat kontrolét nolaiS8anu un ka spiediens atplades Iinija neparsniedz 3 barus tikmér, kamér vinéa ir
stacionara.

Ja nodroSinatas ierobezojosas ierices, parbaudiet, vai ir pareiza gan elektriska, gan hidrauliska to funkcija.

PIEZIME:

Vin€as vilkSanas/pacelSanas funkcija ir paredzéta pacelSanai vai vilk§anai. Jebkura izmanto$ana slodzeém, kas ir
lielakas par specifikaciju lapa noraditajam, tiek uzskatita par NEPAREIZU. Vincas izmantoSana cilvéku pacelSanai vai
transportésanai ir stingri aizliegta.

SVARIGI:

PAR VINCU GALIGO LIETOJUMU ATBILDIGA PERSONA IR ATBILDIGA PAR TO DROSU IZMANTOSANU, TOSTARP
PAR PAPILDU SARAKSTA IZSNIEGSANU PAR VEL CITIEM RISKIEM UN SPEKA ESOSAJOS STANDARTOS
PIEPRASITO AIZSARGIERICU IZMANTOSANU.

/A\ UZMANIBU

Noteikti jaatceras, ka jebkura veida ierices iedarbinaSana nenovérSami izraisa zinamu risku. Tadé| ikviena darbiba ir javeic ar
maksimalu uzmanibu un koncentraciju.
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6 TEHNISKA APKOPE

PIEZIME:
Tehnisko apkopi var iedalit kartéja tehniskaja apkopé un 1pasaja tehniskaja apkopé.

/\ UZMANIBU

Visus, gan kartéjas, gan 1pasas, tehniskas apkopes darbus javeic visdroSakajos apstaklos Sim nolikam aprikotas vietas, kuras
ir pareiza ventilacija un apgaismojums.

6.1 KARTEJA TEHNISKA APKOPE

Par kartejo tehnisko apkopi ir atbildigs operators. Kartéjas tehniskas apkopes laika javeic $adi darbi:

+ reduktora ellas nomaina atbilstoSi noradijumiem sadala "4.2 ElloSana, 15 Ipp." péc ne vairak ka 50 ekspluatacijas (piestrades)
stundam un péc tam ik péc 500 vincas ekspluatacijas stundam;

+ katru reizi, kad notiek vin¢as parasta tehniska apkope (ellas maina, troses maina utt.), parbaudiet visu ierobeZojoSo iericu (ja
tadas uzstaditas) funkcionalitati.

Neatkarigi no darba, kuram vinca izmantota, regulari parbaudiet statusu un smérvielas lTmeni, un nepiecieSamibas gadijuma to
papildiniet. Katru ménesi, kad nepiecieSams, papildiniet smérvielas daudzumu spoles balsta transmisijas gultnr.

PIEZIME:
Meés iesakam izveidot failu par katru vincu; taja vajadzétu noradit pilnigu informaciju, to papildinot katru reizi péc apko-
pes darbu veikSanas.

6.2 TPASA TEHNISKA APKOPE

/\ BRIDINAJUMS

Dana Motion Systems nelauj atvért hidrodzingju un veikt darbus ar aizturi (neapzinats apdraud&jums). Dana Motion Systems
nelauj atvert reduktoru nekada cita iemesla dél, iznemot kartéjas tehniska apkopes veikSanu.

Ja nepiecieSams, sazinieties ar uznémumu Dana Motion Systems.
+  TALRUNIS: +39 0522 9281
+  FAKSS: +39 0522 928200

6.3 AIZTURA IPASA TEHNISKA APKOPE

Péc vincas ekspluatacijas 1000 stundam (ar vidéjo darba ciklu 60 % apméra no nominalas slodzes) ir obligati javeic aiztura pilna
tehniska apkope. Sis darbs javeic uznémuma Dana Motion Systems vai kada pilnvarota tehniskas apkopes centra.
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7 ATBRIVOSANAS NO IEKARTAS

/A\ UZMANIBU

AtbrivoSanas no iekartas javeic kaddam kvalificétam tehnikim.

PIEZIME:

Ta ka dazadas valstis ir jaizmanto dazadi atbrivosanas veidi, jaievéro katras valsts atbildigo iestazu izdotajos
normativajos aktos ietvertas prasibas.

Vinca ir janogada kada piemérota vieta, kur var notikt tas dazado dalu izjaukSana. Pirms darba sak$anas parliecinieties, ka no
reduktora un hidrodzinéja zonam ir izlieti tajas esoSie Skidrumi (ellas). Uzglabajiet tos piemérotas tvertnés, kas saskirotas
atbilstosi tipam.

Izjauciet visas dazadas agregata dalas, pievérSot ipasu uzmanibu aizturim, kura iekSpuse ir iepriekS nospriegotas elastigas
atsperes.

Saskirojiet un uzglabajiet dazados materialu veidus ta, lai varétu tos nosutit uz atkritumu otrreiz&jas parstrades centru vai
likvidéSanas vietu.
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8 NEAPZINATO APDRAUDEJUMU SARAKSTS UN VINCU EKSPLUATACIJAS NOTEIKUMU SARAKSTS

8.1 PACELSANAS VINCAS
8.1.1 NEAPZINATIE APDRAUDEJUMI

Risks

Bistamas situacijas apraksts

Izmantotie risinajumi

Maksimalas slodzes parsniegSana,
saliSana un apgasanas.

Parasti vinai nav uzstadita maksimalas slodzes iero-
bezoSanas ierice, jo Sis ierobezojums ir lielda méra at-
karigs no lietojuma veida. Uzstadot maksimalas
slodzes ierobezoSanas ierici, uzstaditajam ir janem
veéra paredzétie vin€as lietojuma apstakli. Turklat jabat
uzstaditai droSibas sistémai, lai nodroSinatu to, ka
transportlidzeklis, uz kura uzstadita vin¢a, nevar ap-
gazties (t. i., lai masina netiktu parslogota). Javeic art
visas nepiecieSamas parbaudes (maksimala slodze,
apgasanas).

Rokasgramata ietverta informacija.

Stabilitates zudums.

Uzstaditajam ir pareizi janostiprina vin¢a.

Rokasgramata ietverta informacija.

Saspies$anas risks transportésanas
operaciju laika.

TransportéSanas, pacelSanas un parvietoSanas laika
vin€a var nokrist. Papildus parbaudiet, vai iepakojums
ir laba stavokIt un nodrosinats kopa ar siksnu.

Instrukciju rokasgramata; par transportéSanu,
pacel$anu un parvietoSanu atbildigajiem ope-
ratoriem tiks nodroSinata apmaciba. Visas
darbibas ir javeic maza atruma, nodrosinot
kravas sabalansétibu. Parbaudiet ari to, vai ir
siksna.

Nepareiza troses izvéle. Trose fikséta
nepareizi.

Trose ir jaizvélas atbilstoSi kravai un vin¢as kategorijai,
un tai jabat pareizi piestiprinatai, jo citadi krava tiks pa-
zaudéta.

Rokasgramata ietverta informacija.

Kustigu dalu radits risks. Aizsargi nav
uzstaditi vai uzstadtti nepareizi.

Operators var saskarties ar kustigajam dalam.

Rokasgramata ietverta informacija par aizsar-
gapvalka obligato uzstadisanu, kas javeic uz-
staditajam (ja nepiecieSams).

Parvada kustigas dalas.

Nepareiza kustigo dalu montaza, kas rada saluSanas
vai vinas nepareizas darbibas risku.

Tehniskas apkopes instrukciju rokasgramata
sniegta informacija. lekS§éjas montazas dia-
grammas.

Nepareiza hidrauliskas ellas izvéle.

Neatbilsto$as hidrauliskas ellas izmanto$ana. Skidru-
mu izsmidzina$anas un parkar$anas risks.

Rokasgramata ietverta informacija. Ellu tabu-
la.

Nepareiza hidrauliskas sistémas mon-
taza/uzstadisana.

Nepareiza hidrauliskas sistémas montaza vai uzstadi-
§ana var sabojat hidrodzingju un idz ar to art motoru.

Instrukciju rokasgramata: hidrauliskas sisté-
mas lietojuma veids un bridinajumi.

Ekstremalas temperatiras.

Vin€as izmantoSana citas temperatiras, nevis tajas,
kuram ta paredzéta, rada mehanisko dalu saliSanas
un Skidrumu izsmidzinasanas risku.

Instrukciju rokasgramata: konstrukcijas pare-
dzétie vin€as lietojuma ierobezojumi.

Bistamu materialu un vielu emisija.

Tehniskas apkopes, smérellas papildinasanas utt. lai-
ka operatori var nonakt saskaré ar bistamu vielu.

Instrukciju rokasgramata: izmantojiet nodrosi-
natos cimdus (individualas aizsardzibas I1-
dzeklus).

Tehniskas apkopes un tirisanas pro-
cediru neievérosana.

Vin€as neizslégSana pirms jebkadu darbibu veik§anas
ar vincu; aiztura atsperu izjauk$ana -> objektu aizlido-
Sana pa gaisu.

Instrukciju rokasgramata: uzstaditajam ir ja-
nodroSina visu procediru veik§ana, izdarot
nepiecieSamos papildinajumus galigas uzsta-
ditas vin€as instrukciju rokasgramata. Aizturi
nedrikst izjaukt.

A BISTAMIBA

Salusanas vai bojajuma risks, pacelot kaut kam piesaistitu kravu.

Pacelot no zemes kaut kam piesaistitus objektus, tie var piepesi atvienoties vai arT var rasties tik liels nospriegojums, kas rada
risku, ka vin€a var salizt un nodartt kaitéjumu tuvuma esoSajiem objektiem un cilveékiem. Aizliegts pacelt vai aizakét blokétas

vai kaut kam piesaistitas kravas.
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NEAPZINATO APDRAUDEJUMU SARAKSTS UN VINCU EKSPLUATACIJAS NOTEIKUMU SARA-

8.1.2 NOTEIKUMI

Turpmak ir noradtti noteikumi un informacija, kas jaietver instrukciju rokasgramata un janodroSina visiem operatoriem.

Noteikuma apraksts lesaistitas personas

Kontroliericém jaatbilst nosacijumiem, kuri ietverti Masinu direktivas 2006/42/CE | pielikuma 1.2. punkta. Uzstaditajs

Uzstaditajam ir pareizi jauzstada aizsargierices (maksimalas slodzes parsniegS§ana, minimalais tinumu skaits, maksi-
malais tinumu skaits), un tam jabat ar pareizo kategoriju atbilsto$i lietojuma veidam. RazZotajs nevar noteikt vinéai pa-
redzéto lietojuma veidu; ITdz ar to aizsargiericu izvéle un klase ir uzstaditaja zina. Skatiet standartu EN 954/1 vai EN
ISO 13849/1.

Uzstaditajs

Izvéloties vadibas ierices, pievérsiet ipasu uzmanibu elektromagnétisko lauku radttajiem traucéjumiem (radiovadibas

iericém utt.). Uzstaditajs

Ja ir elektromotors, nevis hidrodzingjs (t. i. notikusi hidrodzingja aizstaSana ar elektromotoru), uzstaditajam ir janodro-

Sina slodzes bloké$anas sistéma, izmantojot aizturi. Uzstaditajs

Uzstaditajam ir janodroSina kustibas kontroles sistéma, it ipasi dreifa kontrolei. Uzstaditajs
Uzstaditajam ir jasniedz papildu informacija par potencialo nepareizo lietoSanu. Uzstaditajs
Individualo aizsarglidzek|u lietoSana Uzstaditajs
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NEAPZINATO APDRAUDEJUMU SARAKSTS UN VINCU EKSPLUATACIJAS NOTEIKUMU SARFS

8.2 VILKSANAS VINCAS
8.2.1 NEAPZINATIE APDRAUDEJUMI

Risks

Bistamas situacijas apraksts

Izmantotie risinajumi

Maksimalas slodzes parsniegSana,
saliSana un apgasanas.

Vin&ai nav uzstadita maksimalas slodzes ierobezoSa-
nas ierice, jo Sis ierobezojums ir liela méra atkarigs no
lietojuma veida. Uzstadot maksimalas slodzes ierobe-
ZoS$anas ierici, uzstaditajam ir janem véra paredzétie

vincas lietojuma apstakli. Turklat jabat uzstaditai dro-

Sibas sistémai, lai nodroSinatu to, ka transportlidzeklis,
uz kura uzstadrita vin€a, nevar apgazties. Javeic ari vi-
sas nepiecieSamas parbaudes (maksimala slodze, ap-
gasanas).

Rokasgramata ietverta informacija.

Stabilitates zudums.

Uzstaditajam ir pareizi janostiprina vinca.

Rokasgramata ietverta informacija.

SaspieSanas risks transportéSanas
operaciju laika.

TransportéSanas, pacelSanas un parvieto$anas laika
vin€a var nokrist. Papildus parbaudiet, vai iepakojums
ir laba stavokIt un nodrosinats kopa ar siksnu.

Instrukciju rokasgramata; par transporté$anu,
pacel$anu un parvietoSanu atbildigajiem ope-
ratoriem tiks nodroSinata apmaciba. Visas
darbibas ir javeic maza atruma, nodroSinot
kravas sabalansétibu. Parbaudiet ari to, vai ir
siksna.

Nepareiza troses izvéle. Trose fikséta
nepareizi.

Trose ir jaizvélas atbilstosi kravai un vin€as kategorijai,
un tai jabat pareizi piestiprinatai, jo citadi krava tiks pa-
zaudéta.

Rokasgramata ietverta informacija.

Kustigu dalu radits risks. Aizsargi nav
uzstaditi vai uzstadtti nepareizi.

Operators var saskarties ar kustigajam dalam.

Rokasgramata ietverta informacija par aizsar-
gapvalka obligato uzstadisanu, kas javeic uz-
staditajam (ja nepiecieSams).

Parvada kustigas dalas.

Nepareiza kustigo dalu montaza, kas rada saluSanas
vai vin€as nepareizas darbibas risku.

Tehniskas apkopes instrukciju rokasgramata
sniegta informacija. lekS§éjas montazas dia-
grammas.

Nepareiza hidrauliskas ellas izvéle.

Neatbilstogas hidrauliskas ellas izmantosana. Skidru-
mu izsmidzinaSanas un parkar$anas risks.

Instrukciju rokasgramata sniegta informacija.
Ellu tabula.

Nepareiza hidrauliskas sistémas mon-
taza/uzstadisana.

Nepareiza hidrauliskas sistémas montaza vai uzstadi-
§ana var sabojat hidrodzingju un I1dz ar to arT motoru.

Instrukciju rokasgramata: hidrauliskas sisté-
mas lietojuma veids un bridinajumi.

Ekstremalas temperatiras.

Vin¢as izmanto$ana citas temperatiras, nevis tajas,
kuram ta paredzéta, rada mehanisko dalu saliSanas
un Skidrumu izsmidzinasanas risku.

Instrukciju rokasgramata: konstrukcijas pare-
dzétie vin€as lietojuma ierobezojumi.

Bistamu materialu un vielu emisija.

Tehniskas apkopes, smérellas papildinaSanas utt. lai-
ka operatori var nonakt saskaré ar bistamu vielu.

Instrukciju rokasgramata: izmantojiet nodrosi-
natos cimdus (individualas aizsardzibas I1-
dzek|us).

Tehniskas apkopes un tiriSanas pro-
cediru neievérosana.

Vin€as neizslégSana pirms jebkadu darbibu veik§anas
ar vingu; aiztura atsperu izjaukSana -> objektu aizlido-
$ana pa gaisu.

Instrukciju rokasgramata: uzstaditajam ir ja-
nodroS$ina visu proceddru izpilde, veicot nepie-
cieSamos papildinajumus galigas uzstaditas
vin€as instrukciju rokasgramata. Aizturi ne-
drikst izjaukt.

Velkamas kravas nepareiza stiprinaju-
ma punkta izvéle.

Operatoram jaizvélas punkts, kas spéj izturét slodzi un
piepesi nesallzis. Parasti izmanto uz transportiidzek-
liem esoSos akus. Ja §adu aku nav (pieméram, ja tie ir
bojati), jaizvelas kads cits punkts, kas spéj izturét $o
slodzi.

Instrukciju rokasgramata. LietoSanas noteiku-
mi.

IMM-0003LYV - Hoisting and recovery winches

Dana Incorporated 27



NEAPZINATO APDRAUDEJUMU SARAKSTS UN VINCU EKSPLUATACIJAS NOTEIKUMU SARA-

8.2.2 NOTEIKUMI

Turpmak ir noradtti noteikumi un informacija, kas jaietver instrukciju rokasgramata un janodroSina visiem operatoriem.

Noteikuma apraksts lesaistitas personas

Kontroliericém jaatbilst nosacijumiem, kuri ietverti Masinu direktivas 2006/42/CE | pielikuma 1.2. punkta. Uzstaditajs

Uzstaditajam ir pareizi jauzstada aizsargierices (maksimalas slodzes parsniegS§ana, minimalais tinumu skaits, maksi-

malais tinumu skaits), un tdm jabat ar pareizo klasi atbilstosi lietojuma veidam. RaZotajs nevar noteikt vin¢ai paredzéto
lietojuma veidu; I1dz ar to aizsargiericu izvéle un klase ir uzstaditaja zina. Skatiet standartu EN 954/1 vai EN ISO 13849/
1.

Uzstaditajs

Izvéloties vadibas ierices, pievérsiet ipasu uzmanibu elektromagnétisko lauku radttajiem traucéjumiem (radiovadibas

iericém utt.). Uzstaditajs

Ja ir elektromotors, nevis hidrodzingjs (t. i. notikusi hidrodzingja aizstaSana ar elektromotoru), uzstaditajam ir janodro-
Sina slodzes blokéSanas sistéma, izmantojot aizturi. Nemiet véra: ASV Federalas tirdzniecibas komisijas standarti at- | Uzstaditajs
tiecas uz hidrauliskajam vin¢am.

Uzstaditajam ir janodroSina kustibas kontroles sistéma, it ipasi dreifa kontrolei. Uzstaditajs

Uzstaditajam ir jasniedz papildu informacija par potencialo nepareizo lieto$anu. Uzstaditajs

Uzstaditajam ir jasniedz lietotajiem informacija par droSiem attalumiem, un vins nedrikst atlaut personam palikt troses

tuvakaja apkartné un aiz vilktas kravas. Uzstaditajs

Uzstaditajam ir jauzlimé uz spoles atbrivoSanas vietas kopa ar vin€u nodroSinata uzlime. Uzstaditajs

Individualo aizsarglidzeklu lietoSana Uzstaditajs
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9 PACELSANAS UN VILKSANAS VINCAS PIEDERUMI

9.1 PACELSANA

Pareizai vin¢as darbibai ir pieejami $adi piederumi:

troses un aki;

Tpasas krasas (péc pieprasijuma);

piespiedéjveltna sistémas;

piespiedéjveltna sistémas, kas kontrolé uz spoles uztitas troses minimalo un maksimalo apjomu, izmantojot elektriska vai
ellas spiediena signala radijumu;

spoles apgriezienu skaita tieSu vai netieSu radijumu sistémas;

tikai ar uzstaditaja atbalstu: iespéja uzstadit sistémas vincas parslodzes noradisanai;

ja iespéjams, nevis hidrauliska Skidruma sistému, bet citu sistému ar motora piedzinu uzstadiSana.

/\ BRIDINAJUMS

Pirms vincas iedarbinaSanas uzstaditajam ir japieregulé un jakalibré sistémas ap spoli aptitas troses minimala un maksimala
apjoma kontrolei. Tas attiecas art uz jebkuram citam sistémam, kuras paredzétas vinas parslodzes kontrolei un izveidotas
sadarbiba ar galigo uzstaditaju.

9.2 VILKSANA

Pareizai vilk§anas vin¢as darbibai ir pieejami $adi piederumi:

pneimatisks atvienotajmehanisms;

piespiedéjveltna sistémas;

troses un aki;

trisi;

dazadas spoles blokéSanas un atbrivoSanas sistémas;

Tpasas krasas (péc pieprasijuma);

ja iespéjams, Tpasa troses vadotnes sistéma;

ja iespéjams, nevis hidrauliska Skidruma sistému, bet citu sistému ar motora piedzinu uzstadisana;
hidrauliski kontroléti varsti slodzes kontrolei un laminara aiztura atlaiSanai.

PIEZIME:

Ja vien nav noradits citadi, vilkS§anas vin€as ir nodrosinatas kopa ar manualu spoles atlaiSanas mehanismu.
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10 A PIELIKUMS — TROSES — TRISI UN SPOLES

10.1 TROSU LIETOSANA UN APKOPE
10.1.1 VISPARIGS RAKSTUROJUMS

Trose ir sarezgita aprikojuma dala, un nolemsana, kuru tas veidu izmantot, ir kompromiss péc dazadu tas kalpo$anas laiku

ietekméjosu faktoru apsvérSanas. Térauda trose ir kompozitmaterials un var sastavét no vairakiem atskirigiem materialiem

atkariba no troses tipa:

a - tas serde var bat izgatavota no tadas paSas kvalitates oglek|a teérauda ka aréejas stieples vai arf no dabiskas vai sintétiskas
Skiedras;

b - smérvielas;

¢ - parklajumi vai pildijumi aizsardzibas uzlaboSanai pret aréjo faktoru iedarbibu (ja attiecinams).

PIEZIME:
Masu pacelSanas un vilk§anas vinéam nedrikst izmantot sintétisko trosi.

10.1.2 PIRMS LIETOSANAS VEICAMAS PROCEDURAS

Vienmeér laba prakse ir troses un ar to saistito dokumentu parbaudiSana pirms lietoSanas, jo troses apraksts un/vai apziméjums
palidz identificét tas dalu materialus. Tas ir svarigi arT uzglabasanai, jo uzglabasanas vietai ir jabat labi ventilétai, sausai un
slégtai zonai, kura atrodas augstak par zemes Iimeni, lai varétu veikt kartéjo parbaudi un darbibas smérvielas efektivitates
uzlabosanai.

5.

B

PIEZIME:
Izmantojiet PFEIFER bidmeéru.

10.1.3 TROSES DIAMETRA IZMERISANA

Troses diametrs ir troses Skérsgriezuma apla diametrs. Vajadzétu uzskatit, ka troses diametrs ir tads pats ka 81 Skérsgriezuma
diametrs, izmérot attdlumu no troses vienas aréjas malas I1dz otrai, kas atrodas tai tiesi pretim.
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A PIELIKUMS — TROSES — TRISI UN SPOLES

10.1.4 RIKOSANAS AR TROSI

Pirms jaunas troses uzstadiSanas jakontrolé trosei pievienoto vincas dalu, piemé&ram, spolu, triSu un troses vadotnu, stavoklis
un izméri, lai parliecinatos, ka tas (ja ieprieks tikuSas lietotas) vél arvien atbilst vin¢as razotaja noteiktajiem ekspluatacijas
ierobezojumiem. Vienmeér laba prakse ir parbaudiSana, vai nav blokéts neviens trisis un neviens troses vadskriemelis.

PAREIZI NAV PAREIZI

ApieSanas ar trosi un troses uzstadisanas konteksta izdala divus dazadus padeves veidus.

1 - RitulT saritinata trose: troses spole janoliek uz zemes un jaatritina taisna Inija ta, lai trose nesagrieztos vai nesamezglotos,
un jauzmanas, lai ta neklast netira puteklu, smilSu, mitra materiala vai citu kaitigu vielu dé| (lielam spolém var izmantot
atbilstoSus rotéjosus balstus).

2 - Uz spoles uztita trose: ievietojiet kadu pietiekami izturigu asi spolé un péc tam ievietojiet to stativa, kura spoli var griezt un
arT apturét, lai, sakot griezties uzstadiSanas laika, ta nesasniegtu parak lielu atrumu un rituli varétu pareizi uztit uz spoles vai
vincas (tas it pasi attiecinams uz vairakkartu rituliem). Tas ir ipasi svarigi tad, kad troses ritulu apak$éjas kartas ir cieSi uztita
uz spoles virsmas (veiciet iepriek$€jo nospriegoSanu, lai trose uztiSanas laika batu nostiepta). Tas ir svarigi, lai spoles ritulis
butu novietots t3, lai uzstadiSanas laika péc iespéjas tiktu samazinats novirzes lenkis (skatiet sadalu "10.1.11 Novirzes lenkis,
34 Ipp."). Ja trose kaut kada vieta nejausi sak sagriezties, to nedrikst vilkt, lai novérstu deformaciju un lai trose nesaskartos
ar kaut kadiem nevelamiem SkérSliem un ne ar ko nenonaktu kontakta.

PAREIZI NAV PAREIZI

IMM-0003LYV - Hoisting and recovery winches Dana Incorporated 31



A PIELIKUMS — TROSES — TRISI UN SPOLES

10.1.5 TROSES VIJUMA VIRZIENS

Apskatot troses vijuma virzienu, més saucam vijumu par Z vijumu, kad redzams burts Z, turot trosi vertikali un skatoties uz vijuma
virzienu vidéja dala. Més saucam vijumu par S vijumu, kad redzams burts S, turot trosi vertikali un skatoties uz vijuma virzienu
vidéja dala. Tas nosaka troSu stieplu savérpSanas virzienu; tagad janosaka troses aréjo stieplu virziens.

Parasta Vienvirziena

Pa labi Pa kreisi Pa labi Pa kreisi
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Ir Cetri iesp&jami varianti:

* Z/s —uz labo pusi parasti savita trose (vijums Z un aréjas stieples s);

» S/z - uz kreiso pusi parasti savita trose (vijums S un aréjas stieples z);

» Zl/z—uzlabo pusi viena virziena savita trose (vijums Z un aréjas stieples z);

» S/s — uz kreiso pusi viena virziena savita trose (vijums S un aréjas stieples s).

10.1.6 TROSES IZVELE

Péc parliecinaSanas, ka galvenais nolietoSanos izraisoSais faktors ir nodilums (ko izraisa atkartota un nepartraukta saskare ar
kadu citu elementu, pieméram, spoli, skriemeliem utt.), vajadzétu izveléties trosi ar péc iespéjas lielakam arejam stiepléem. Mées
iesakam izmantot vienvirziena vijuma trosi (ar blokétiem abiem galiem, lai nebdtu iesp&jama pagrieSanas) un troses ar
kompaktam stieplém, kuras ir |oti izturigas pret nodilumu. Vél viena probléma, kas var rasties dazadu iemeslu dél, bet visbiezak
tadél, ka trose uz spoles ir uztita vairakas kartas, ir saplacinaSanas. Turklat starp trosi un gludu vai plakanu virsmu ir lielaks spie-
diens neka starp trosi un rievotu spoli. Veicot uztiSanu vairakas kartas, pacelSanai nevajadzétu izmantot troses un stieples ar
tekstilSkiedras serdi. Troses ar térauda serdi un kompaktam stieplém ir izturigakas pret saspieSanu un deformaciju. Lai novérstu
koroziju, papildus smérvielas lietoSanai var izmantot arT galvanizétas stieples, aréjos aizsarglidzeklus un Tpasos apstaklos art
dazadus materialus, pieméram, neriséjoso téraudu.

TROSEI AR VERPES MOMENTU UZ LABO PUSI IZMANTOJIET LABO ROKU

Apakséjais tinums Augséjais tinums
..... /
S
99449
< R

TROSEI AR VERPES MOMENTU UZ KREISO PUSI IZMANTOJIET KREISO ROKU

Apakseéjais tinums Augséjais tinums
«EQSQQ m
[ \ n
AN
O <
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10.1.7 TROSES NOSTIPRINASANA PIE SPOLES UN UZTISANAS VIRZIENS
Ja vien vin&as razot3ja instrukcijas nav noradtts citadi, trosei jabat piestiprinatai pie spoles un uztttai tada virziena, ka paradits
ieprieks attélos. (Skatiet sadalu "10.1.6 Troses izvéle, 32 Ipp.".)

PIEZIME:

“Rokas izmantosanas noteikumu” var paskaidrot $adi:

+ “k8kis” norada punktu un pusi, kura trose japiestiprina pie spoles;

+ “radrtaja pirksts” norada troses izejas punktu (no augSas vai no apaksas);

* laba roka norada troses ar tinumu uz labo pusi lietojumu;

* kreisa roka norada troses ar tinumu uz kreiso pusi lietojumu;

» troses uztiSanas uz spoles virziens ir noradits ar likni, kas sakas no raditajpirksta gala un beidzas ar 1kski, kas uzskatams
par bultinu;

« vienmer tiek uzskatits, ka troses uztiSanas uz spoles virziens sakas no troses stiprindjuma punkta. Ta ir arT spoles rotacijas
novéroSanas vieta tiSanas laika.

81 procediira ir attiecinama gan uz gludajam, gan rievotajam spolém.

10.1.8 TROSES UZLIKSANA UN APKOPE

Noteikti japarbauda, vai trose ir pareizi uztita uz spoles un vai uztitas troses kartas nav valigas vai sakrustojusas, lai, palielinoties
slodzei, trose varétu pakapeniski pielagoties darba apstakliem. Art kartéjas un 1pasas tehniskas apkopes laika troses ir ripigi
japarbauda apmacitiem darbiniekiem. Vin€as smagas un nepartrauktas lietoSanas apstaklos troses ir japarbauda biezak neka
ar paredzeéto parastas tehniskas apkopes intervalu.

Jebkura gadijuma — ka norade ir jaizmanto standarts ISO 4309.

Izmantojot celtnus, parbaude javeic katras mainas vai darba dienas sakuma (ja paredzéta celtna izmantoSana), lai parliecinatos,
ka troses atrodas pareizi uz skriemeliem un spolém un nav aiztiktas. Celtna parastas darbibas laika troses vajadzétu parbaudit
vismaz reizi nedéla, apskatot, vai nav saplisusi kada stieple, notikusi sagrieSanas vai saplacina$anas vai radies kads cits
bojajums, ka arT noticis parlieks nodilums vai virsmas korozija. Japarbauda, vai nav bojati un nodilusi vai iekilgjusies uzmavas
tro8u gali, Sarnirsavienojumi, droSibas ierices, tapas un skriemeli. Japarbauda, vai nav bojati un var brivi kustéties un vai nav
nodilusi aki un citas pacelSanai paredzétas savienotajdetalas, droSibas ierices un Sarnirsavienojumi. Japarbauda, vai nenotiek
neviena skrdves aka un pretuzgriezna kustiba, kas nav atlauta un var noradit uz nodilumu un koroziju.

10.1.9 TROSES IEELLOSANA

Ar troses razotaja lietotas smérvielas nodrosinato aizsardzibu parasti pietiek, lai novérstu kvalitates pasliktinaSanos korozijas
rezultata transportéSanas, uzglabasanas un troses sakotnéjas lietoSanas laika. Tomeér, lai panaktu optimalo veiktspéju, lielakajai
dalai troSu ir noderiga ieelloSana ar kadu apkopei paredzétu smeérvielu.

leteicamais smérvielas tips ir atkarigs no troses lietojuma un troses izmantoSanas apstakliem.

Apkopei izmantotajai smérvielai ir jabut saderigai ar razotaja sakotnéjo izmantoto smérvielu, un tas lietojuma veidi var bat
atskirigi, tostarp 8T smérviela var bt uzklajama ar otu, iepilinata pa pilienam vai iesmidzinata ar augstu vai zemu spiedienu.
Vienmér ieteicams izmantot smérvielas, kas piemérotas neitralai trosei, ka arf troses lietojuma veidam un vietai.

10.1.10 BLOKU STABILITATE ROTACIJAS LAIKA

Lai ierobezotu ar rotacijas slodzi saisttos riskus pacelSanas laika un pariipétos par darbinieku droSibu attiecigaja zona, vienmér
jaizmanto trose, kas negriezas ap savu asi, tomér mazliet pagriezas slodzes rezultata. Ja tiek izmantotas pret rotaciju izturigas
troses, kuru aréjo stieplu gredzens ir pagriezts pretéja virziena apak3a esosas stieplu kartas virzienam, noslodzes laika radita
sagrieSanas (gan tad, ja ir fikséti abi gali, — t. i. rodas vérpes moments, gan tad, ja viens gals var brivi griezties) ir ievérojami
mazaka neka trosei ar tikai vienu tinuma kartu.
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10.1.11 NOVIRZES LENKIS

Novirzes lenkis ir lenkis, kuru veido troses ass un virsma, kas iet caur skriemela skreju. Skriemelim ir jabat pavérstam tada
virziena, lai bltu péc iespéjas samazinats ieejas lenkis; jabat nulles lenkim tad, kad trose atrodas spoles vidd, un maksimalajam
lenkim tad, kad trose atrodas tuvu vienam no diviem atlokiem.

\\\\\\&\\:\\ i\

Attéla ir redzama liela spole ar spiralveida rievu, kuras konusam ir dalfjuma lenkis B un skrejas (skriemela) liece. Kad trose iztinas
virziena no spoles uz skriemeli, ta veido novirzes lenki a. Uz spoles trose var noliekties atbilstoSi lenkim y.

y=a+p

a = maksimalais pirma skriemela novirzes lenkis

B = rievas lenkis

Y = kopé&jais lenkis vissliktakaja gadijuma

4 a

Katru reizi rodoties novirzes lenkim tad, kad trose ieiet skriemeli, trose sakuma saskaras ar skriemela atlokiem. Kad trose turpina
kustibu virziena prom no skriemela, ta parvietojas prom no atloka, [idz sasniedz skriemela skrejas apaksu. Sis kustibas laika
trose vienlaikus ritinas un slid. RitinaSanas rezultata trose aptinas pati ap savu asi, radot savijumu uz pasas troses vai arpus tas,
gan saisinot, gan pagarinot tinuma soli un pasliktinot noguruma robezu, un vissliktadkaja gadijuma tas rada strukturalu bojajumu
trosei, kura iegast “putnu bara” formu. Kad novirzes lenkis palielinas, tad palielinas arT ierosinata rotacija.
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Kad trose ir uztita uz spolém bez rievam vai vairakas kartas, novirzes lenkis "a" nedrikst parsniegt 1°30', lai novérstu neregularu
troses uztiSanu uz spoles. Ja lenkis ir lielaks, jaizmanto troses vadotne. Kad trose ir uztita uz spoles ar rievam, novirzes lenkis

Y" nekada gadijuma nedrikst parsniegt 4°.

PIEZIME:

Praktisku apsvérumu dé| dazu celtnu un vinéu konstrukcijas raséjumi nevar atbilst Siem noradijumiem (ieteicamajam
vertibam). Sada gadijuma tiks ietekmés troses darbmiizs.

4000 L~
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£ 3000 o
5 2500 v
% 1 Q‘V = a
= 2000 ¢” an O
5 1500 // /430' 500°°
8 | AT e
1000 ——

”
500 %/
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DISTANCE between PULLEY and DRUM m

Novirzes lenkus var samazinat Sadi:

* samazinot spoles platumu;

* palielinot attalumu starp skriemeli un spoli.

Parak lieli novirzes lenki liek trosei paragri uztities uz spoles, radot tukSas vietas starp dazadiem troses tinumiem tuvu spoles
atlokam un [1dz ar to palielinot spiedienu uz trosi krustoSanas vietas. Pat tad, ja spolei ir spiralveida rievas, lieli novirzes lenki
nenovérsami izraisis mehanisko bojajumu lokalajas zonas tad, kad stieples partriks un aizkersies viena aiz otras. So paradibu
parasti sauc par “traucéjumiem”, bet tas apméru var samazinat, izvéloties trosi ar vienvirziena vijumiem (ja uztiSanas sistéma to
pielauj) vai kompaktu (blivétu) trosi.
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10.1.12 TROSES MERKTIECIGAS KONTROLES KRITERIJI

Talak attéla ir sniegts plass parskats par iesp&jamajiem defektiem, kuriem japievérs uzmaniba, parbaudot pacelSanai paredzétas
troses; Sie defekti var bat, pieméram, bojatas troses, nodilums, diametra samazina$anas, korozija un parak liels garums attieciba
pret dazadiem troses novietojuma veidiem uz aprikojuma. Talak ir sniegti attéli ar piemériem atbilstosi standartam 1SO 4309.

Tur ir tabulas un standarti, noradot arkartas apstaklus, kuros janomaina trose atkariba no tas kategorijas un nepiecieSama lie-
tojuma. Faktiski, nav iesp&jams noradrt $T piederuma darbmazu. Papildus jau minétajiem deformacijas veidiem var rasties art
Sadas problémas: spiralveida deformacija, groza roktura veida deformacija, stieplu izvirziS8anas, tinuma izvirziSanas, diametra
lokala palielinaSanas vai samazinasanas, saplacinatas dalas, savérp$anas un sagrieSanas.

a - Spole

b - Skriemelis

¢ - Mobilais skriemelis

d - Krava

e - Parbaudes vietas, defektu vietas

A
T
d

1 - Parbaudiet vietu, kura trose ir piestiprinata spolei.

2 - Parbaudiet, vai nav tinuma defektu, kas var izraistt
deformaciju (saplacinatas dalas) un nodilumu, kurs$ var bat
ievérojams zonas ar vilces spéka novirzi.

3 - Parbaudiet, vai nav saplisusu stieplu.
4 - Parbaudiet, vai nav korozijas.

5 - Parbaudiet, vai nav atkartoti 1slaicigas slodzes radttas
deformacijas.

6 - Parbaudiet, vai dala, kura notikusi uztiSana uz skriemela,
nav nekadu bojatu vai nodiluSu troSu.

7 - Savienojuma vietas; parbaudiet, vai nav saplisusu trosu;
tada pasSa veida parbaudiet troses dalu virs
kompensacijas skriemeliem vai to tuvuma.

8 - Parbaudiet, vai nav notikusi deformacija.

9 - Parbaudiet troses diametru.

10 - Uzmanigi parbaudiet dalu, kas aptita ap skriemeliem, it
Tpasi to dalu, kas atrodas uz skriemela aprikojuma
noslogosanas laika.

11 - Parbaudiet, vai nav saplisusu stieplu un nodilusas vir-
smas.

12 - Parbaudiet, vai nav redzama nekada korozija.
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ATTELS 1: Stieples izvirzisanas ATTELS 4: Tinuma izvirzianas

ATTELS 2: Tinuma izvirzisanas

ATTELS 3: Troses diametra lokala samazinasanas ATTELS 6: Sagrie$anas
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ATTELS 7: Sagrie$anas ATTELS 10: Argjais nodilums

ATTELS 8: Vilnosanas ATTELS 11: 10. att. palielinajums

ATTELS 9: Groza roktura veida deformacija ATTELS 12: Arégja korozija
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ATTELS 13: 12. att. palielinajums

ATTELS 14: Saplisusas stieples troses tinumu augstakajos ATTELS 17: Troses diametra lokala palielinaanas serdes
punktos izvirzisanas dé|

ATTELS 15: Saplisusas stieples ‘ieplakas' (ITnijas vai
spraugas) starp troses argjiem tinumiem
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ATTELS 19: Saplacinata dala
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Izmantojot vin€as evakuacijai, jls varat panakt vislabakos rezultatus tad, ja kaut ko nedaudz zinat par saistito mehaniku un
atSkirtbu starp transportlidzekla pacelSanu un vilk8anu. Pretestiba pacelSanas laika loti atSkiras no pretestibas vilkSanas laika,
un to var izsecinat no 4 galvenajiem faktoriem, kuri ietekmé transportiidzekla evakuaciju.

1 - Transportlidzeklim raksturiga pretestiba pret kustibu

2 - Transportlidzekla kopé€jais svars

3 - Virsmas veids, pa kuru transportlidzeklis javelk

4 - Virsmas slipums, I1dz kuram transportlidzeklis jaevakué

5 - Transportlidzeklim raksturiga pretestiba ir atkariga no transportlidzekla riepu stavokla, virsmas berzes, transportlidzek|a sva-
ra un mehaniska stavokla.

Pienemot, ka transportlidzeklis ir laba darba kartiba, t. i., ta riepas ir pietiekami labas (ja riepa ir caura, tad nepiecieSams lielaks

vilces spéks) un nav blokétas, pirms transportlidzekla evakuacijas parbaudiet ta statusu un nepiecieSamibas gadijuma nomainiet

visas nodilusas dalas un péc tam parbaudiet apkartéjo zonu.

» Transportlidzek|a svars ir janosaka ar visiem ta piederumiem un aprikojumu, tostarp art bagazu, degvielu, pasazieriem utt.

» Vissvarigakais mainigais $aja ar evakuaciju saistitaja aprekina ir tas virsmas veids, pa kuru javelk transportlidzeklis. Vilces
spékam, kas nepiecieSams laba stavoklt esoSa transportlidzekla izkustinaSanai no vietas uz bitumena cela seguma, ir jabat
aptuveni 4 % no transportlidzekla kopé&ja svara, bet vilces speékam, kas nepiecieSams, lai izvilktu dzilos dublos iestrégusu
transportlidzekli, ir jabat 50 % no transportiidzek|a kopéja svara.

Talak tabula ir paraditas dazadas virsmas un saistitais jaudas daudzums, kas nepiecieSams transportlidzekla izkustinasanai no

vietas (virsmas veids un transportlidzekla svaram proporcionala jauda, kas nepiecieSama transportlidzekla parvietoSanai).

BITUMENS Vislabakais BITUMENA cela segums vai virsma — 0,04 % no kopéja transportlidzekla svara

ZALE 0,143 % no kopéja transportlidzekla svara

SLAPJAS, CIETAS SMILTIS |0,166 % no kop&ja transportlidzekla svara

GRANTS 0,2 % no kopéja transportlidzekla svara
?ILSAPJAS’ RIRS A 0,2 % no kopéja transportlidzekla svara

SAUSAS, MIKSTAS SMILTIS | 0,25 % no kopé&ja transportlidzekla svara

SEKLI DUBLI 0,33 % no kopéja transportlidzekla svara

DZILI DUBLI 0,5 % no kopéja transportlidzekla svara

LIPIGS MALS 0,5 % no kopéja transportlidzekla svara
PIEZIME:

Norades par citiem berzes koeficientiem skatiet tehniskaja dokumentacija.

Talak ir paradita vienkarsa formula, ka aptuveni aprékinat pa jebkuru saraksta noraditu viena liment esoSu virsmu vilkta

transportlidzekla pretestibas spéku.

W x S = pretestibas spéks

W = kopéjais svars

S = tabula noradttais pretestibas koeficients

+ Tomer, ja virsma nav viena Iiment, 8aja aprekina janem véra nogazes radita pretestiba atkariba no nogazes gradienta. Ko-
eficients pretestibas aprékinasanai atkariba no nogazes gradienta tad, kad attalumi ir nelieli vai attalums ir lielaks, bet cela
nav nekadu grambu vai Skérs|u, ir vienkarss.

Parasti, varétu sactt, ka katram gradienta gradam atbilst koeficients 0,017 % apméra no transportlidzekla svara, un ta tas ir lldz
maks. 45° (tas ir 100 % gradients); ja slipums ir lielaks, to uzskata par pacelSanu.

Ja javeic vilk§ana slipuma, 3T érta formula tiek pievienota iepriek8€&jai, noradot gradus ar G un nodroSinot §adu rezultatu:

(W x S) + (G x W x 0.017) = pretestibas speks

G= gradienta grads

Ja japarsniedz maksimala vincas vilktspgja tieSas vilkSanas laika (to uzskata par maksimumu ar pirmo uz spoles uztito troses
kartu), $o problému var atrisinat, izmantojot trisi. Skatiet " A attéls, 42 Ipp."

To paSu skriemeli var izmantot arT paSpiedzinai. Skatiet " B attéls, 42 Ipp."

To var izmantot arT tieSai evakuacijai, bet ar slodzi, kas izveido lenki ar vin€as asi. Skatiet " C attéls, 42 Ipp."

/\ BRIDINAJUMS

Visa $aja sadala sniegta informacija ir tiri teorétiska, un ta nodrosinata lietotajiem ka vadlinijas pareizai un racionalai vinas
aprikojuma izmanto$anai.
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A attéls

Min. 20 Ton.

B attéls

20Ton ; Ii 10Ton — x
7

J1

10Ton /

d Min. 20 Ton.

(<LK

™

C attéls

D
&5 7N
a

~J

a - Blokeéti riteni

b - Stiprindjuma punkts
¢ - Trisis

d - Kustigi riteni
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12 PARREKINU TABULA

121 PAMATMERVIENIBAS

MERIJUMS MERVIENIBA SIMBOLI
Garums metri m
Svars kilogrami kg
Laiks sekundes s
Elektriska strava apmeri A
Temperatdra Kelvina gradi
Gaismas stiprums kandelas cd
Skaits moli mol
12.2 GARUMI

COLLA PEDAS JARDI MILIMETRI METRI
1 colla = 0,0833 0,0278 254 0,0254
1 péda = 12 0,333 304,8 0,3048
1 jards = 36 3 914,4 0,9144
1 milimetrs = 0,03937 0,0033 0,00109 0,001
1 metrs = 39,37 3,2808 1,0936 1000
12.3 MOMENTS

UNCES MARCINAS MARCINAS KILOGRAMMETRI METRI
1 collas x unce = 0,0625 0,0052 7,2x10-4 7,06 x 10-3
1 colla x marcina = 16 0,0833 1,152 x 10-2 0,1130
1 péda x marcina = 192 12 0,1383 1,356
1 kilogrammetrs = 1388,7 86,796 7,233 9,80665
1 natonmetrs = 141,6 8,850 0,7375 0,1020
12.4 ZONA

COLLAS? PEDAS? JARDF? MM? M2
1 collaz = 0,0069 0,00077 645,16 6,45 x 10-4
1 péda? = 144 0,111 92 903 0,0929
1 jards? = 1296 9 836,1 0,8361
1 mm?= 0,0016 1,0764 x 10-5 1,196 x 10-6 43261
1m2= 1,55 10764 1196 106
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12.5 TILPUMS

COLLAS® ASV KVARTAS | BRITU GALONI |PEDAS?® ASV GALONI LITRI

1 colla® = 0,0173 0,0036 0,00058 0,0043 0,0164
1 ASV kvarta = 57,75 0,2082 0,0334 0,25 0,9464
1 britu galons = 277 4,8 0,1604 1,2 4 546
1 péda® = 1728 29 922 6,23 7,48 28 317
1 ASV galons = 231 4 0,8327 0,1337 3785
1 litrs = dm? 61024 1,0567 0,22 0,0353 0 264
12.6 TEMPERATURA

KELVINA GRADI °C °F
1 Kelvina grads = K -273,15 K 9/5 - 459,67
1°C= °C + 273,15 °C 9/5 + 32
1°F = 5/9 (°F - 32) + 273,15 (°F-32)x 5/9
12.7 BLIVUMS

UNCES UZ COLLU® MARCINAS UZ PEDU? G/CM?®
1 unce uz collu® = 108 1,73
1 marcinas uz pédu® = 0,0092 0,016
1g/cm® = 0,578 62,43
12.8 SPEKS

NUTONI (N) KILOMARCINAS (KP) VIENAS MARCINAS SVARS
1 natons (N) = 0,10197 0,22481
1 kilomarcina (kp) = 9,80665 2,20463
1 marcinas svars = 4,4482 0,45359
12.9 SVARS

UNCES MARCINAS KG
1unce = 0,0625 0,0283
1 marcina = 16 0,4536
1kg = 35,274 2,2046
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1210 ATRUMS

PEDAS/S PEDAS/MIN JUDZES/H METRI/S KM/H

1 pédals = 60 0,6818 0,3048 1,097
1 péda/min = 0,017 0,0114 0,00508 0,01829
1jadze/h = 1,4667 88 0,447 1,609
1 metrs/s = 3,280 196,848 2,237 3,6
1 km/h = 0,9133 54,68 0,6214 0,278
12.11 SPIEDIENS

COLLAS HG | PsI ATMOSFERAS | TORRI MM HG BARI MPA KG/CM?
1 colla Hg = 0,491 0,0334 254 254 0,0339 0,00339 0,0345
1psi= 2,036 0,068 51,715 51,715 0,0689 0,00689 0,0703
1 atmosféra = | 29,921 14,696 760 760 1,0133 0,10133 1,0332
1 torrs = 0,0394 0,0193 0,0013 1 0,0013 0,00013 0,00136
1 mmHg = 0,0394 0,0193 0,0013 1 0,0013 0,00013 0,00136
1 bars = 29,53 14 504 0987 749,87 749,87 0,1 1,02
1 MPa = 295,3 145,04 9,869 7498,7 7498,7 10 10,2
1 kg/cm? = 28,95 14,22 0,968 735,35 735,35 0,98 0,098

IMM-0003LYV - Hoisting and recovery winches

Dana Incorporated

45






	1 Vispārīgā informācija
	1.1 Ievads
	1.2 Šīs rokasgrāmatas nolūks
	1.3 Garantija un izmēģināšana
	1.4 Informācija darbiniekiem
	1.5 Šīs rokasgrāmatas izmantošana
	1.6 Reproducēšana un autortiesības
	1.7 Šīs rokasgrāmatas versijas
	1.8 Šīs rokasgrāmatas datums un versija
	1.8.1 Versijas izsekošana
	1.8.2 Modeļi


	2 Iepakojums, nosūtīšana, pārvietošana un preču saņemšanas procedūras
	2.1 Iepakojums un nosūtīšana
	2.2 Preču saņemšanas procedūras
	2.3 Vinčas pārvietošana bez iepakojuma
	2.4 Pārvietošana
	2.5 Uzglabāšana

	3 Mehānisma apraksts un specifikācijas
	3.1 Darbības princips
	3.2 Konfigurācija un uzbūve
	3.3 Tehniskie atsauces standarti
	3.4 Darba vides apstākļi
	3.5 Ekspluatācija piesārņotā vidē
	3.6 Vibrācija
	3.7 Troksnis
	3.8 Vide, kurā pastāv sprādziena risks un/vai ugunsbīstamība
	3.9 Troksnis
	3.10 Loģiski paredzamā nepareizā lietošana
	3.11 Aizliegums

	4 Uzstādīšana
	4.1 Pareizas uzstādīšanas noteikumi
	4.1.1 TABULĀ, KURĀ NORĀDĪTI IETEICAMIE PIEVILKŠANAS GRIEZES MOMENTI ATBILSTOŠI DOKUMENTAM NPIO34

	4.2 Eļļošana
	4.2.1 Hidrodzinēja piepildīšana

	4.3 Hidrauliskās sistēmas eļļa
	4.3.1 Viskozitātes klasifikācijas tabula

	4.4 Hidrauliskās sistēmas pievienošana vinčai
	4.5 Standarta “01” - “02” hidrauliskā sistēma
	4.6 Elektromotors
	4.6.1 Ārkārtas situācija


	5 Iedarbināšana
	5.1 Troses nostiprināšana
	5.1.1 Troses nostiprināšana

	5.2 Darbības pārbaudīšana

	6 Tehniskā apkope
	6.1 Kārtējā tehniskā apkope
	6.2 Īpašā tehniskā apkope
	6.3 Aiztura īpašā tehniskā apkope

	7 Atbrīvošanās no iekārtas
	8 Neapzināto apdraudējumu saraksts un vinču ekspluatācijas noteikumu saraksts
	8.1 Pacelšanas vinčas
	8.1.1 Neapzinātie apdraudējumi
	8.1.2 Noteikumi

	8.2 Vilkšanas vinčas
	8.2.1 Neapzinātie apdraudējumi
	8.2.2 Noteikumi


	9 Pacelšanas un vilkšanas vinčas piederumi
	9.1 Pacelšana
	9.2 Vilkšana

	10 A PIELIKUMS – TROSES – trīši un spoles
	10.1 Trošu lietošana un apkope
	10.1.1 Vispārīgs raksturojums
	10.1.2 Pirms lietošanas veicamās procedūras
	10.1.3 Troses diametra izmērīšana
	10.1.4 Rīkošanās ar trosi
	10.1.5 Troses vijuma virziens
	10.1.6 Troses izvēle
	10.1.7 Troses nostiprināšana pie spoles un uztīšanas virziens
	10.1.8 Troses uzlikšana un apkope
	10.1.9 Troses ieeļļošana
	10.1.10 Bloku stabilitāte rotācijas laikā
	10.1.11 Novirzes leņķis
	10.1.12 Troses mērķtiecīgas kontroles kritēriji


	11 B PIELIKUMS – Vilkšanas un evakuācijas teorija
	12 Pārrēķinu tabula
	12.1 PAMATMĒRVIENĪBAS
	12.2 Garumi
	12.3 Moments
	12.4 Zona
	12.5 Tilpums
	12.6 Temperatūra
	12.7 Blīvums
	12.8 Spēks
	12.9 Svars
	12.10 Ātrums
	12.11 Spiediens


