CURSORI STANDARD CONTROLLO DIREZIONE CETOP 5

DUE SOLENOIDI CENTRAGGIO A MOLLE MonT. C

Tipo di

Ricoprimento

Posizione di transito

ATTENZIONE

o * EAVAHRIE
02 eAXIHIky | - XIHIHHI]
03 * NI AT
il : LIHIEIHX]
05 rXInliky|  + EVAIRIE
66 * R4
06 * RIS
o7 * NI
08" * AR
107 e Xxs| * XA
22" * X lTAIT
1w * IRVAEE
1z * HEISIE e
13 * KINTE -
W ; INSISISN]
28" TR | - [HHHIHIX

UN soLeNoIDE (LATo A) MonTaGaio E

Tipo di

Ricoprimento

Posizione di transito

o1 * XA
02 ; XIHH]
08 * DN
04 ; LIBE]
05 * Dvdi
86 * M{E
06 * M{IE
08* * VA
10 ¥ IR
Z * VA
15 - XIHIY
16 * A
7 * VA
W ] SIS
28 - LTI

(*) Cursori con maggiorazione

e | cursori tipo 15/ 16 / 17 sono possibili solo nei montaggi E/ F

e | cursori tipo 19 /20 / 21 non sono previsti per elettrovalvole con AD.5.E...J*

* Per le valvole con comando a leva vengono utilizzati cursori completamente
diversi da quelli utilizzati per tutti gli altri comandi.
Cursori disponibili per questo tipo di valvola vedere AD5L.

UN soLENoIDE (LATo B) Montagaio F
I.up:zoi Ricoprimento | Posizione di transito
o * EEEm
02 ; HIHI
03 | s + [ ]
i - [
05 IElillaa * [
86 * HIEH
06 | s * [l
08" * I
107 ke * (R
22 * HHVAIE
1z * ISIEIA]
13 * ISIE
o7 * ISl
15 - DT
16 * NS
7 * A
W - [EIXIX
28" ; [HIAIX]
Due soLenoipi MonTaGGio D
Z:::odrle _TaTE g, | Piccrmento | Posizione di transito
19" - XIHI]
20° * Xz
21’ * VAVAIR
e & <gws> BREVINI
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